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MEON ROBOTIK OTOMASYON

KULLANIM KILAVUZU

Dijital Basing Salteri Otomatigi 0.1-10 Bar

Hava ¢ Su ¢ Yag e Pompa ¢ Hidrofor ¢ Kompresor Basing Kontrol Anahtari

ONEMLI UYARI — BU BELGE RESMi URETICi KILAVUZU DEGILDIR

Bu kullanim kilavuzu, Meon Robotik Otomasyon tarafindan satilan SK1407 kodlu {iriiniin mevcut iiriin
bilgileri ile fiziksel olarak ve islevsel olarak en yakin bulunan dijital pompa basing salteri modellerinin
resmi dokiimanlari karsilastirilarak, yapay zeka destegiyle hazirlanmistir. Uriiniin kesin iiretici/model
kimligi dogrulanmadigindan; menii kodlari, koruma siireleri, kablo islevleri ve bazi yazilim
fonksiyonlari parti/firmware farkina gére degisebilir. Elektrik baglantisi ve devreye alma iglemleri iiriin
tizerindeki etiketler ve sahadaki ger¢ek baglantilar dogrulanmadan yalnizca bu belgeye dayanilarak
yapilmamaldir.

Bu dokiimanin son bolimiinde kullanilan kaynaklar ve Uriinle referans modeller arasindaki énemli farkliliklar ayrica
belirtilmistir.
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Dokiiman Kimligi Dokiiman Kimligi

Uriin Dijital Basing Salteri Otomatigi 0.1-10 Bar
Meon stok kodu SK1407

Dokiiman suriimi 1.0

Hazirlama tarihi 13.08.2026

DIG-IBO 1 ve ayni H/L kontrol mantigini kullanan benzer dijital pompa

Referans model ailesi :
salterleri

Bu dokiimanin son bolimiinde kullanilan kaynaklar ve Urlinle referans modeller arasindaki dnemli farkhliklar ayrica
belirtilmistir.

1. Uriiniin Amaci ve Genel Calisma Prensibi

Dijital basing salteri, bagh oldugu sistemdeki basinci elektronik olarak izleyerek pompanin belirlenen alt basincta
devreye girmesini ve Ust basingta durmasini saglar. On paneldeki H ve L tuslariyla calisma esikleri ayarlanabilir. Meon
Urin sayfasinda cihaz; hidrofor, su pompasi, kompresor ve sivi transfer uygulamalari igin listelenmektedir. En yakin
resmi referans olan DIG-IBO 1 dokiimanlari ise 6zellikle yiizey tipi su pompalari ve hidrofor sistemlerini tarif etmektedir

(1][2](3].

ORTAM UYUMLULUGU NOTU

Meon iiriin sayfasinda hava, su ve yag kullanimi belirtilmektedir. Buna karsilik referans liretici
dokiimanlari su uygulamalarina odaklanir. Yag veya farkh kimyasal akiskanlarda kullanmadan 6nce
basinca temas eden malzemelerin ve contalarin akiskanla uyumlulugu ayrica dogrulanmalidir.

2. Guvenlik Talimatlari

Cihaz 220-230 V AC sebeke gerilimi sinifindadir. Elektrik baglantisi, koruma topraklamasi ve sigorta secimi yetkin bir
elektrikci tarafindan yapilmabhdir.

Montaj veya kablo islemi dncesinde enerji tamamen kesilmeli ve gerilimsiz oldugu 6lgllerek dogrulanmahdir.

Pompa glcl cihazin dogrudan anahtarlama kapasitesini asiyorsa uygun kontaktor/salt elemani kullanilmalidir. Referans
DIG-IBO 1 modeli 1,5 kW’a kadar tek faz pompay! dogrudan; li¢ faz pompalar kontaktor Gzerinden stirmek lzere
tanimlanmistir [2].

Basing hattinda montaj yapilirken sistem basinci bosaltilmali; baglanti gévdesi yerine metal altigen baglanti kismindan
uygun anahtarla sikma yapilmalidir.

Cihazin IP korumasi dis ortamda sinirsiz kullanim anlamina gelmez. Kablo girisleri, kapaklar ve baglantilar dogru sekilde
kapali olmalidir.

Pompanin kuru galismasi ciddi hasar olusturabilir. Kuru ¢alisma korumasi mevcut olsa bile su kaynagi, emis hatti ve
¢ekvalf kontroli ihmal edilmemelidir.
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3. Teknik Ozellikler

Temel Teknik Veriler Temel Teknik Veriler

Besleme 220 V AC (referans model: 230V AC, 50 Hz)

Basing ayar aralig 0.1-10 bar (Meon uriin bilgisi); referans model 0-10 bar
Maksimum pompa giici 1.5 kW’a kadar

Maksimum akim 10 A (Meon Urin bilgisi)

Koruma sinifi IP66

Maksimum akigkan sicakligi 80 °C

Calisma mantigi L: devreye girme alt basinci / H: durma Ust basinci

Kuru calisma korumasi Mevcut; menl gosterimi firmware’e gore FO/F1 veya FOO/FO1 olabilir
Gecikme fonksiyonu nXX menusi; 6r. n03 = yaklasik 3 saniye

Yaklasik govde Olglist 52 x 85 x 112 mm (Meon drin bilgisi)

Not: Teknik degerlerde Urlin sayfasi [1] ve resmi DIG-IBO 1 kaynaklari [2][3][4] esas alinmistir. Kesin deger icin cihaz
etiketini dncelikli kabul edin.

4. On Panel ve Tuslarin Kullanimi
Panel Elemanlari Panel Elemanlari
Dijital ekran Anlik basinci ve ayar/men( kodlarini gosterir.

Koruma/ariza durumunu gosterebilir. Davranis firmware’e gore
Protect LED

degisebilir.
Run LED Pompa cikisinin/devreye alma durumunun gostergesidir.
HVY/HA Ust durma basincini azaltir / artirir.
LV/LA Alt devreye girme basincini azaltir / artirir.

Tus numaralandirmasi: Referans DIG-IBO 1 dokiimanindaki gizli fonksiyon tariflerinde 6n paneldeki dért tus soldan saga
1, 2, 3, 4 olarak kabul edilir [3][4]. Urtintiniiziin tuslarinda numara basili olmayabilir.

5. Mekanik Montaj

1. Pompayi kapatin, sebeke enerjisini kesin ve basing hattini tamamen basingsiz hale getirin.
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2. Cihazi pompanin basma (¢ikis) tarafindaki basing hattina monte edin. Referans DIG-IBO 1 kilavuzu, pompa ¢ikisinda
cekvalf bulunmasini ve cihazin ¢ekvalften sonra konumlandiriimasini ister [3].

3. Pompa ¢ikisinda ¢ekvalf yoksa uygun bir ¢cekvalf ekleyin. Geri kagak, basincin hizli diismesine ve pompanin sik ag-
kapa yapmasina neden olabilir.

4. Disli baglantiyr sizdirmazlik malzemesiyle uygun sekilde hazirlayin. Cihazi plastik gévdesinden dondirmeyin; metal
baglanti parcasindan sikin.

5. Cihazi bakim ve ekran erisimi kolay olacak bigimde konumlandirin. Kablo ¢ikislarinda su birikmesine yol agacak
montajdan kaginin.

6. Sistemi yeniden basinglandirdiktan sonra baglanti noktasinda sizinti olmadigini kontrol edin.

GCEKVALF ONEMLIDIR
Referans kilavuz, ¢cekvalf olmadan sistemin dogru ¢alismayabilecegini 6zellikle belirtir. Basing geri
kagarsa cihaz pompayi art arda ¢ahistirip durdurabilir [3].

6. Elektrik Baglantisi — Guivenli Yaklasim

Cihazin farkli Gretim partilerinde kablo renkleri veya baglanti diizeni degisebileceginden bu kilavuzda kablo rengine
gore baglanti semasi verilmemistir. Uriin Gizerindeki giris/cikis isaretleri dogrulanmalidir.

Elektriksel Baglant: ilkeleri | Elektriksel Baglant ilkeleri

Konsept baglanti SEBEKE 220-230 V AC -> DIJITAL BASING SALTERI - POMPA

Pompa ve metal govdeli ekipmanlar koruma iletkenine uygun sekilde

Topraklama
> baglanmalidir.

Pompa akimina ve kablo kesitine uygun sigorta/otomatik kesici

Asirt akim korumasi
3 kullaniimalidr.

Su ve nem bulunan uygulamalarda uygun RCD/kacak akim korumasi
Kacak akim korumasi Y8 yg /kag

onerilir.
Ylksek gugli / Gg faz Cihaz yalnizca kontaktor bobinini kumanda edecek sekilde kullaniimalidir;
pompa motor dogrudan anahtarlanmamaldir.

KABLO RENGINE GUVENMEYIN

Bu iiriiniin kesin liretici baglanti semasi dogrulanmadigi igin yalnizca kablo rengine bakarak sebeke
veya pompa baglantisi yapilmasi giivenli degildir. Giris/cikis fonksiyonu cihaz etiketi, lgiim ve yetkin
teknik personel ile dogrulanmalidir.

7. ilk Devreye Alma
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1. Pompa emis hattini, varsa hidrofor tankini, ¢ekvalfi ve tesisat vanalarini kontrol edin. Pompanin susuz
kalmayacagindan emin olun.

2. Hve L degerlerini pompanin teknik verilerine gore glivenli baslangic seviyelerine ayarlayin.
3. Sebeke enerjisini verin ve ekranin basing géstermesini bekleyin.

4. Bir kullanim noktasini agarak basincin dismesini gozlemleyin. Basing L degerinin altina geldiginde pompanin
devreye girmesi beklenir.

5. Vanayi kapatin. Basing ylikseldiginde pompanin H degerine ulasip durmasini gézlemleyin.

6. Pompa H degerine ulasamiyor ve sirekli calisiyorsa H degerini azaltin. Pompa musluk acildiginda devreye
girmiyorsa L degerini kademeli artirin [3].

7. Sistem kararli ¢calisana kadar birka¢ a¢-kapa cevrimi gozlemleyin; kagak, asiri isinma ve hizli ¢evrim olmadigini
dogrulayin.
8. H — Ust Durma Basinci Ayari

H degeri, pompanin durmasinin istendigi Ust basingtir. Referans DIG-IBO 1 kilavuzunda baslangi¢c hesabi asagidaki
sekilde verilir [3]:

H = (Pompanin maksimum basma yiiksekligi [m] / 10) - 0.5 bar
Ornek: Maksimum basma yiiksekligi 32 m olan bir pompa igin kilavuz yaklasik H = 2.6 bar énerir. Gergek tesisat kayiplari
ve pompa egrisi nedeniyle sahada ince ayar gerekir.
9. L — Alt Devreye Girme Basinci Ayari

L degeri, sistem basinci distiiginde pompanin yeniden ¢alisacagi alt basinctir. Referans kilavuz baslangic icin L degerini
yaklasik H degerinin %60’ civarinda 6nerir; pompa ¢ok sik devreye giriyorsa L disurilebilir [3].

25m 2.0 bar 1.0 bar
32m 2.6 bar 1.5 bar
35m 3.0 bar 1.8 bar
40 m 3.3 bar 1.8 bar
55m 4.8 bar 2.2 bar

Tablo degerleri resmi DIG-IBO 1 kilavuzundan aktarilmistir ve baslangi¢ ayari niteligindedir [3].

10. Pratik Ayar Yontemi

Pompa musluk kapaliyken H degerine ulasamiyorsa: H degerini azaltin.
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Musluk acildiginda pompa gec¢ devreye giriyor veya hic¢ baslamiyorsa: L degerini artirin.

Pompa ¢ok sik acilip kapaniyorsa: kagak/cekvalf/hidrofor tankini kontrol edin; gerekirse L degerini bir miktar d Gstrin ve
gecikme ayarini kullanin.

H her zaman pompanin gercek ulasabilecegi basincin altinda olmalidir. Pompayi kapali vana karsisinda uzun siire
calistirmayin.

11. Pompa Durdurma Gecikmesi — nXX
Sik ag-kapa davranisini azaltmak icin referans DIG-IBO 1 kilavuzunda pompa durdurma gecikmesi bulunur [3].

1. Soldan saga 1 ve 2 numarali tuslara ayni anda yaklasik 3 saniye basili tutun.

2. Ekranda “n03” benzeri bir kod gorinir. “03” yaklasik 3 saniyelik gecikmeyi ifade eder.

3. Referans kilavuzda 2 ve 3 numarali tuslarla slre degistirilir.

4. Yaklagsik 3 saniye islem yapilmazsa deger otomatik kaydedilir ve cihaz normal ¢alisma ekranina doner.

FIRMWARE FARKI

Bu menii DIG-IBO 1 ile dogrulanmistir. SK1407 iiriiniiniiz ayni donanim ailesine cok benzemekle
birlikte menii aralig veya tus kombinasyonu partiye gore degisebilir. ilk denemeyi pompa giivenli
durumda ve gozetim altindayken yapin.

12. Kuru Calisma Korumasi — FO/F1 veya FOO/FO1

Referans DIG-IBO 1 urlin kartinda kuru ¢alisma korumasinin fabrika ¢ikisinda aktif oldugu ve 2 ile 4 numaral tuslara
yaklasik 3 saniye basilarak FO/F1 mentstnin acildigi belirtilir [4]. Meon Uriin sayfasinda ayni islev FOO/FO1 gosterimiyle
actklanmustir [1].

Olasi Menii ve Hata Kodlari | Olasi Menii ve Hata Kodlari

F1/Fo01 Kuru calisma korumasi acik (referanslarda varsayilan durum).
FO / FOO Kuru galisma korumasi kapali.

Meon Urln bilgisinde kuru ¢calisma/koruma hata gostergesi olarak

E-F -
belirtilir.

KORUMA SURESI KONUSUNDA ONEMLI FARK

Kaynaklarda kuru ¢alisma algilama siiresi ayni degildir. Dambat’in resmi iiriin karti DIG-IBO 1 igin “20
saniyeden uzun kuru ¢alisma” sonrasinda durdurmay: tarif eder [4]; Meon iiriin sayfasinda SK1407 igin
2 dakika ifadesi yer almaktadir [1]. Bu nedenle SK1407 lizerinde korumanin kesin devreye girme siiresi
test edilmeden sabit bir siire kabul edilmemelidir.
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13. Normal Calisma Senaryosu

. Tum vanalar kapaliyken sistem basinci H seviyesine gikar ve pompa durur.

. Bir musluk/hat acildiginda basing diismeye baslar.

1

2

3. Basing L seviyesinin altina dustiglinde pompa galisir.
4, Talep devam ederken pompa basinci korumaya calisir.
5

Hat kapandiginda basing tekrar yiikselir; H seviyesinde veya kontrol mantiginin izin verdigi durma kosulunda

pompa durur.

6. Su kaynagi kesilirse kuru calisma korumasi aktifse cihaz pompay1 koruma moduna alir.

14. Bakim ve Periyodik Kontrol

Ayda bir: baglanti bolgesinde kagak, kablolarda ezilme ve gevseklik kontrolii yapin.

Pompa sik cevrim yapiyorsa: ¢cekvalf kacagi, tesisat kacagi ve hidrofor tanki 6n basincini kontrol edin.

Ekran basinci mekanik manometreyle belirgin farkliysa: cihazi basingsiz hale getirip baglanti kanalinda tortu/tikanma

olup olmadigini kontrol edin.

Yagl veya kirli akiskanlarda: basing girisinin tortuyla tikanma riski daha yliksektir; uygun filtrasyon distnilmelidir.

Temizlikte ¢ozlicl veya basingli suyu dogrudan elektronik gévdeye uygulamayin.

15. Ariza Giderme

_ Olasi Neden Kontrol / Cdziim

H degeri pompanin

Vana kapali oldugu halde

ulasabileceginden yiksek; emis
sorunu; ¢ekvalf yok/kaciriyor

pompa durmuyor

Musluk agilinca pompa L degeri cok diisiik veya mevcut
baslamiyor statik basing L'nin {izerinde

Tesisat kacagi, cekvalf geri
kaciriyor, L ylksek, hidrofor
tanki havasi yetersiz

Pompa ¢ok sik ag-kapa
yapiyor

Kuru calisma veya yetersiz su
ihtimali

Ekranda E-F / koruma

Ekran var, pompa Besleme/cikis baglantisi,
¢alismiyor koruma durumu, pompa arizasi

H degerini distrin. Pompanin emisini
ve su seviyesini kontrol edin. Cekvalfi
kontrol edin/ekleyin.

L degerini kiiglik adimlarla yukseltin.

Kagak ve cekvalfi kontrol edin. Tank 6n
basincini kontrol edin. L'yi kademeli
disuriin; nXX gecikmesini
degerlendirin.

Su kaynagini, emis hattini ve pompanin
dolulugunu kontrol edin. Sorun
giderilmeden surekli resetlemeyin.

Sebeke ve pompa gerilimini yetkin
personelle 6l¢lin; koruma kodunu
kontrol edin.
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_ Olasi Neden Kontrol / Coziim

Sebek K, sigorta/baglant Enerjiyi kesin; besleme, sigorta ve
ebeke yok, sigorta/baglanti . . . .
Ekran yok y g 2 baglantiyi kontrol edin. Gerekirse teknik
sorunu veya cihaz arizasi .
servise bagvurun.

Hava kabarcigy, titresim, darbe, = Montaji, boru hattini ve basing girisini

Basing degeri kararsiz
& des tikali basing portu kontrol edin; hidrolik darbeyi azaltin.

Ariza giderme 6nerileri resmi DIG-IBO 1 kilavuzundaki temel teshis mantigi [3] ile SK1407 Griin fonksiyonlarinin birlikte
degerlendirilmesiyle hazirlanmistir.

16. Hizh Ayar Ornegi

Ornek sistem: 32 m maksimum basma yiiksekligine sahip yiizey pompasi.

Ornek Devreye Alma Ornek Devreye Alma

Baslangi¢ H 2.6 bar

Baslangi¢ L 1.5 bar

Test1 Muslugu acin; basing 1.5 bar civarina distigiinde pompanin baslamasini
gozlemleyin.

Test 2 Muslugu kapatin; pompanin yaklasik 2.6 bar civarinda durmasini
gozlemleyin.

. Pompa durmuyorsa H’yi diistiriin. Geg basliyorsa L'yi artirin. Sik cevrim

ince ayar p Yy ylausg ¢ baglly Yl ¢

varsa kagak/cekvalf/tank kontrolii yapin.

17. Sik Sorulan Sorular
H ve L arasindaki fark nedir?
H Ust durma basincidir; L alt devreye girme basincidir.
H degerini istedigim kadar yiikseltebilir miyim?
Hayir. H, pompanin gercek maksimum basincinin altinda ve tesisatin glivenli calisma sinirlari icinde olmalidir.

Kuru ¢calisma korumasini kapatmali miyim?

Normal pompa uygulamalarinda agik tutulmasi daha giivenlidir. Kapatilmasi gerekiyorsa uygulamanin riskleri ayrica
degerlendirilmelidir.

Kompresoérde kullanilabilir mi?

Meon Uriin sayfasi kompresér/hava kullanimini listeler; ancak en yakin resmi Uretici dokiimani su pompasina
yoneliktir. Kompresor uygulamasinda basing, sicaklik, akiskan uyumlulugu ve elektrik yiiki ayrica dogrulanmalidir.
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Yagda kullanilabilir mi?

Meon Urin sayfasinda yag uygulamasi belirtilir. Buna ragmen conta ve basinca temas eden pargalarin yag tirlyle
kimyasal uyumlulugu kesinlesmeden kullaniimamalidir.

18. Kaynak Notlari ve Dogrulama Durumu

Bu kilavuz hazirlanirken SK1407 Uriintinin fiziksel 6n paneli ve Meon (rin bilgileri, en yakin bulunan DIG-IBO 1 iriin
ailesinin resmi dokiimanlariyla karsilastiriimistir. Asagidaki noktalar 6zellikle kullanici tarafindan bilinmelidir:

Kesin Uretici/model kimligi dogrulanmamistir; DIG-IBO 1 bir referans modeldir, SK1407 igin resmi Uretici modeli olarak
sunulmamaktadir.

H/L ayari, n03 gecikme mantigi ve FO/F1 kuru ¢alisma menisi referans model dokiimanlarinda agik¢a bulunur [3][4] ve
SK1407 uriun sayfasindaki islevlerle biyik olglide ortiisur [1].

Kuru calisma korumasinin tetiklenme siresi kaynaklar arasinda farkhidir: resmi Dambat Grin kartinda 20 saniye [4],
Meon Uriin sayfasinda 2 dakika [1] aciklamasi bulunur. Bu nedenle gercek SK1407 cihazi (izerinde test Onerilir.

Dambat dokiimanlari su ve yilizey pompasi uygulamalarini tanimlar. Meon Urin sayfasinda ek olarak hava, yag ve
kompresor kullanimi belirtilir [1]. Bu genisletilmis kullanimlarda akiskan uyumlulugu ve uygulama givenligi ayrica
dogrulanmalidir.

Elektrik baglanti kablo renkleri icin dogrulanmis SK1407 Uretici semasi bulunmadigindan bu kilavuz bilingli olarak renk
bazh baglanti semasi vermez.
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SON UYARI
Bu dokiiman sahadaki montajci ve kullaniciya yardimci olmak amaciyla hazirlanmig teknik bir
rehberdir. Uriin lizerinde bulunan etiket, elektriksel isaretleme ve gergek cihaz davranisi bu kilavuzla
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celisirse cihaz iizerindeki dogrulanmis bilgi esas alinmali; islem durdurularak Meon Robotik
Otomasyon teknik destegine danisilmalidir.
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