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Endustriyel otomasyon ¢6zim saglayici

Servo sistem
Uriin kilavuzu

® R8 Serisi Servo Siricu
® HK Serisi Sevo Motor
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R8 Serisi Servo Strici Teknik Ozellikleri
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Calisma ortami 0~45°C
%5 ~ %95 RHYogusmasiz

86kPa ~ 106kpa

Tek fazli AC220V / Ug fazli AC220V AC380V / -15 ~+%10,50/60Hz

AC220V / -15 ~+%10,50/60Hz AC380V / -15 ~+%10,50/60Hz
2.8 515 6.4 8.4 8.4 12
10 16.9 195 255 255 36
0.4 0.8 1.0 15 22 3.0

PWAM sinis dalgasi vektor kontrol
Dabhili,harici istege bagli
Mutlak kodlayicilar

Konum / hiz / tork

4 yapilandirilabilir giris terminali (opto-izole),islevler su sekilde yapilandirilabilir:servo etkinlestirme,oransal kontrol,ileri ve geri siirtictyii devredisibirakma,
alarm silme,ileri tork limiti,geri tork limiti,konum sapmasini silme,eve donis tetikleyi,ana sayfaya donis referans noktasi ve 32 girisi sinyali

4 yapilandirilabilir ¢ikis terminali (opto-izole edilmis),islevler 20 sinyal ¢ikis icin yapilandirilabilir,hiz tutarlihgi,motor dontisalgilama,servo hazir,

tork limiti algilama, fren kilidi,enkoder Z darbesi,servo motor uyarimini etkinlestirme,eve déniis tamamlama,tork algilama vb.

A, B, Z diferansiyel ¢ikisi, Z sinyal acik kollektor ¢ikisi
Parametre ayari
Diferansiyel giris  500kpps, tek uglu giris  200kpps;
Yén+darbe dizisi, CW+CCW darbe dizisi, iki fazli A / B karesel darbe; dahili konum komutu
Pay: 1~ 1073741824 Payda: 1 ~ 1073741824

-10 ~+ 10V Girig

Parametre ayari

Dahili hiz komutlari, analog komutlari
-10 ~+ 10V Giris
Parametre ayari

Dahili tork komutu, analog komutu
Otomatik ayarlama, eve dénis, kazang, degistirme, mekanik rezonans filtresi, alarm kaydi, JOG islevi, yiik atalet tanima vb.

Hiz, mevcut konum, konum sapmasi, motor torku, motor akimi, komut darbe frekansi vb.

Asiri voltaj, distk voltaj, asir akim, asiri yiik, anormal enkoder, asiri konumlandirma vb.

Dijital ekran

1200Hz

+90,03Y(ik 0%100  +%0,02 Gii¢ kaynagi -15+%10

1:5000



R8 Serisi Servo Suriculerine Genel Bakis

- R8 serisi servo surtcu ozellikleri

Mz cevap
® 16 kHz'e kadar akim
® 1,3 kHz'e kadar darbe tipi hiz déngisi 6rneklemesi

" Bant genisligi 1,6kHz’'e kadar veri yolu hiz tipi
® Bant dongusti genisigi  Tork ile beslemesine dayali yiiksek yanit kontrolii konum ayarlama suresini 5-6 ms'ye disurebilir

- ='- - Konumlandirmanin sonunda titresim
- - <+Bir kodlayici darbesi

m R8-Z Serisi
R8-P Serisi > < Konumlandirma stresi <10 ms

Onceki Grinler

>
> »T
>

800 2000 3000 Frekans(Hz)

Not: Hiz déngusu bant genisligi, servo sistemin yanit verebilecedi en hizli hiz komutunun frekansidir.

4 Kodlayici ¢cozUnurlagu
Yuksek hassasiyet
8388608
® 17 bit tek turlu /goklu turlu mutlak kodlamayi destekler v
® 23 bit tek turlu /gok turlu mutlak kodlamayi destekler ’
" Birden fazla donus,65.535 turun mutlak konumunu hatirlar
10000
Geg¢mis makine HK Motor :



Samkoon®

R8 Serisi Servo Suructlerine Genel Bakis

R8 Seri

Mikemmel EtherCAT veri yolu performansi:

" 2x100Mbps (tam cift yonlii)

® Basit kodlama

" Yenileme suresi: 100 eksen x1 us/eksen iletim gecikmesi=0,1 ms

® 1ms senkronizasyon periyodu destekler, 1ms'den az bir stire ayni periyodu 250us tamsayi katlarini destekler

Yiksek hizli enterpolasyon kontroltaracihg ryla kontrol dog rulug u sag lar

e F 3 e 1L
ideal cizgi

Konum komutu

Acilabilir EtherCAT
T=2ms T=250ps(

v

v

Hata ayiklamasi kolay

* tablodaki paramerelerinin kendi kendine ayarlanmasi+tepkiyi iyilestirmek icin ileri besleme

[dev/dak]
+2000

Komut hizi

-2000
0,0 125 250 375 0,0 125 250 375

Sertlik 6lcer parametre ayari + ileri besleme

® Cevrimdisi/cevrimici atalet tanimlama optimizasyonu yanit egrisi

Zamani ayarla

V Zamani ayarla “— V

>

VN
N/
T

Atalet yanlishg 1

" Tiresimi bastirmak icin mekanik dzellik tanima+filtre

Zamani ayarla

Mekanik ozelliklerin yuksek esnekligi




B Danhili coklu segment konumu

" Cok noktall stirekli hareketi planlayabilen 16 bolumla dahili
konum saglayin

" Calisma sirasinda noktasal parametreleri degistirin
Goreceli konumu ve mutlak destekleyin
DI etkinlestirme kontrol
Kaynagina donus ile bazi temel konumlandirma islemleri
gerceklestirebilir

B Ustyaziim

" Parametre degisikligi, ice ve disa aktarma

" Dalga formu verilerinin gergek zamanli yakalamasi
® Alarm bilgileri basit ve anlasilabilir

= Atalet tanimlamasi basit ve kullanimi kolaydir

= Dogru ve etkili mekanik analizi

parametre konfigtirasyonu
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R8 Serisi Servo Surtculerine Genel Bakis

Gecikme siresi
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R8 serisi servo sistem kablolamasi ve port tanimi

- Servo sistem baglanti semasi

tek fazlh gug
kaynagi
220Vac

Kodlayici terminalleri
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1 Kablolama igin devre kesici
2 Filtre

3 Kontaktor

4 Frenleme direnci

5 Freni tutmak igin guic kaynagi
6 Elektromanyetik kontaktor

Kontrol kablolari

Enkoder kablosu
9 Motor gii¢ kablosu

(0]

Asiri akim olmasi durumunda devreyi kesin
Gig¢ hattinin disindan gelen guriltiyt 6nlemek igin

Servo glicunu agin/kapatin.
Kapasite yetersiz oldugunda kullaniniz

24Vdc voltaj kaynagi,servo'yu frende tutmak icin kullanin

Fren giicinu agmak/kapatmak igin kullaniniz
Servo DO kontrolii igin dnerilir:kontaktor

kontrol kablolari

Motor kablolamasi,ihtiyaca gore uzunlukta kablo kullaniniz

12—
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R8 Servo suruct ozellikleri

R8 Seri

. Servo surucu boyutu

*R8-2204P/Z
*R8-2208P/Z

(200W-750W arasi)
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R8 serisi servo sistem kablolamasi ve port tanimi

Kontrol terminali CN1'in tanimi

31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44
- A+ - DI3  [ps_24v - i MzA+ - i MzA- - PULS+ - NABIZ- oz
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
DO1- AIl- A2+ AI2- PCO+ PCO- | PBO+ | PBO- PAO- PAO+ - - - GND -
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
DO1+ DO2- | DO2+ DO3- DO3+ DO4- DO4+ D14 DI DI2 CcOoM 485/A - 485/B

B Kontrol terminali CN1 sinyal agiklamasi

I slev Terminal isaretleri I sim Tanim
35 PS_24V PLC glic kaynagini 24V baglayin
43 NABIZ- Tek uglu darbe giris sinyali/diferansiyel
darbe girisi negatif
L 4 PULS+ Diferansiyel darbe girisi pozitif
Darbe girisi Y grsP
39 iMzA- TeK uclu yonlu giris sinyali/diferansiyel darbe girisi
eksi
37 I mzA+ Diferansiyel darbe girisi pozitif
9 bn Giris 1 (varsayilan fonksiyon: servo etkinlestirme)
10 DI2 Girig 2 (varsayilan fonksiyon: alarm sifirlama)
34 DI3 Giris 3 (varsayilan fonksiyon: ileri asiri hareket)
8 D14 Girig 4 (varsayilan fonksiyon: negatif asiri hareket)
11 com Giris ortak
1 DO1+
Giri§ ve (;Ikl§ 6 YeTE Cikis 1 (varsayilan fonksiyon: servoya hazir)
3 DO2+
ikis 2 (varsayilan fonksiyon: pozisyona vari
> DO Cikis 2 ( Y| yon: pozisy! $)
5 DO3+
Ikis 3 (varsayilan fonksiyon: fren ¢ikisini tutma
Z 503 Gikis 3 (varsay Y Gikig )
7 DO4+
1kis 4 (varsayilan fonksiyon: ariza ¢ ikis
6 DO4- Cikis 4 ( Y| Yy Gikist)
32 All+ Analog giris kanali 1,-10V~+10V: (hiz ve tork
17 All- komutlari olarak kullanilabilir)
Analog
18 AL2+ Analog giris kanali 2,-10V~+10V (hiz ve tork
19 Al2- komutlari olarak kullanilabilir)
25 PAO+
24 PAO-
22 PBO+ Frekans bolmeli diferansiyel ¢ikis (5V seviyesi)
Sinyal kaynagi kodlayici veya komut darbesi olarak
Crossover 3 PBO- ilebili
segilebilir):
20
C|k|§ PCO+
21 PCO-
44 0z Tek uclu Z darbe ¢ ikisi
29 GND Dijital zemini gt lendirin
12 485/A
RS485 Modbus iletisim destegi
14 485/B




R8 serisi servo sistem kablolamasi ve port tanimi

. GUclU elektrik terminallerinin tanimi

Terminal i
Isim
isaretleri Lot
L1
Dahili frenleme direncini kullanirken P ve D'nin kisa devre . o
L2 . Gli¢ kaynad girisi
yapilmasi gerekir.
L3
Harici bir frenleme direnci kullanirken, P ve D'nin
D baglantisini kesin ve harici frenleme direncini P ile C arasina Fren direnci terminalleri
c baglaymn.
Servonun DC bara terminalleri P ve N'dir ve bunlar
N asagidaki durumlarda ortak bir baraya baglanabilir: DC barasiin negatif ucu
birden fazla makine paralel olarak baglanir.
U
\% Motorun karsilik gelen U, V, W, PE terminallerine
Y kg : I Motor baglanti hatti
W baglanmasi gerekmektedir.
PE

-rCAT iletisim terminalleri CN3/CN4'tn tanimi

CN3 CN4
Stitch No. Signal Name Stitch No. Signal Name
1 TX+ 1 TX+
2 TX- 2 TX-
3 RX+ 3 RX+
6 RX- 6 RX-
Housing PE Housing PE




Servo motora genel bakis

R8 Seri

. Servo motor boyutu

*40HK Motor boyutu (Birim: mm) *60HK Motor boyutu (Birim: mm)

ey

110h7

M5K12 o
185

M5x12

155

o

40HK-A00330-CM2B2 81.5
60HK-A00630-CS2B2 78
60HK-A00630-CS2B3 118
60HK-A00630-CM2B2 78
60HK-A00630-CM2B3 118
60HK-A01330-CS2B2 98
60HK-A01330-CS2B3 136
60HK-A01330-CM2B2 98
60HK-A01330-CM2B3 136
80HK-A02430-CS2A2 98
80HK-A02430-CS2A3 136
80HK-A02430-CM2A2 107
80HK-A02430-CM2A3 147
80HK-A03230-CS2A2 107
80HK-A03230-LS2A2 147
80HK-A03825-CS2A2 121
130HK-A04820-CS2A2 132
130HK-A07220-CS2A2 147
130HK-A09620-CS2A2 162
180HK-A19015-LS3A2 183
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