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Shihlin Electric SS2 Serisi AC Siricl

Kullanim Kilavuzu V1.05

Kompakt Tasarim Vektdr Kontrollli AC Siirticti
S$S2-021-0.4K ~2.2K
S$S2-023-0.4K ~ 3.7K
S$S82-043-0.4K~5.5K
Shihlin SS2 serisi AC Surtclleri segtiginiz icin tesekkurler.
Bu kullanim kilavuzu Griinin kullanimi ve dikkat edilmesi gereken durumlari agiklar. Uriiniin dogru ve giivenli kullanimi igin
Uriinlin kullanmadan 6nce lutfen bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.

*Maksimum c¢ikis frekansi 599Hz’dir. Parametre ayari 599Hz'den fazla ayarlandigi zaman dahi maksimum ¢ikis frekansi olan 599Hz olarak kabul eder.

1) Givenlik Uyarilari

Gilvenlik Uyarilan

v" Kurulum, ¢alisma, bakim ve kontroller konuya hakim yetkili personeller tarafindan yapiimalidir.
v" Bu kullanma kilavuzunda, glivenlik uyarilari “Uyari” ve “Dikkat” olarak 2 seviyeye ayrimigtir.
£\Uyari (Waming): Yanlig kullanim tehlikeli durumlara (8lim veya agir yaralanma) sebep olabilir.

A\ Dikkat (Caution): Yanlig tehlikeli durumlara (dUgiik ve orta giddetli yaralanma veya sadece iirtiniin zarar gé i) sebep olabilir.

e

~ Uyari

v AC siiriicii enerjli iken, 6n kapagi veya baglanti terminalleri kapagini agmayiniz. On kapak ve baglanti terminalleri kapag ag ik iken siiriicilyii
calistirmayiniz. Aksi halde yiiksek voltaj terminalleri ve devrelerin (izerinde sarjli kalmis pargalardan dolay elektrik soku meydana gelebilir.

v Baglanti, kurulum ve bakim yapmadan énce motor stiriictistiniin beslemesi kesilmis olmalidir. AC siriiciiniin enerjisi kesili oldugu halde, strtictinin
kapasitorleri lzerinde hala yiiksek sarj voltaji kalir. Bundan dolayi enerji kesildikten sonra tirline miidahale etmeden 6nce en az siiriiciiniin lizerinde
yazili siire kadar beklenilmesi gerekir.

v AC surlct topraklama baglantis1 diizgiin yapiimalidir.

v Uriine islak elle miidahale etmeyiniz ve kablo baglantisi yapmayiniz. Aksi halde elektrik soku meydana gelebilir.

v Uriin enerijili iken sodutma fanini skmeyiniz. Eneriili iken sogutma fanini sékmeniz ok tehlikelidir.

.Dikkat

v' Her bir terminale uygulanan voltaj kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi olmalidir. Aksi halde yangin, hasar..vb durumlar meydana gelebilir.

v AC surict igindeki komponentlere baski testi yapmayiniz, aksi halde yiiksek voltajdan dolayi striicti igindeki yari iletkenler bozulabilir ve zarar
gorebilir.

v Uriinde enerji varken veya eneriisi kesildikten hemen sonra asiri isinmis terminallerine dokunmayiniz. Aksi halde yanmaya sebep olabilir.

v Kablolar dogru terminallere baglanmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir.

v Polarite (+ ve -) dogru olmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir.

v AC Siriict kurulumu yanici olmayan deliksiz (Striiciiniin sogutucusuna arka taraftan kimse dokunamasin ..vb diye) ortamlara yapiimalidir. Bu
ortamlara kurulmamasi veya yanici baska materyallerin yanina kurulmasi yangina sebep olabilir.

v’ Eger suriiciide hata meydana gelirse, enerjisi tamamen kesilmelidir. Stirekli akan ylksek akim yangina sebep olabilir.

2) Uriin Modeli Agiklamasi

R

Uriin Serisi Voltaj seviyesi Kapasite Diger

SS2 serisi -043 : 440V Ug faz
-023 : 220V ug faz

-021 : 220V tek faz

0.75kW Bos : Genel model

-** : Musteri motoru, 6zel motor veya bolge farki

3) Kurulum Ortami

Ortam Sicakligi -10 ~ +50°C (donmayan).

Ortam Rutubeti 90%Rh alti (yogunlasmasiz).

Saklama Sicakligi -20 ~ +65°C.

Ortam Kosullari ic kullanim ve asindirici gaz, yanici gaz ve yanici toz olmayan ortamlar.

Yiikseklik Yiikseklik 1000 metre ve alti
Titresim 5.9m/s? (0.6G) alti.

Koruma sinifi 1P20

Kirlenme derecesi 2

4) Kurulum ve Baglanti
» Uygun sogutma icin kurulumu asagida gosterildigi gibi dikey bigimde yapiniz:

(a) Dikey kurulum (b) Yatay kurulum (c) Yan Yiizey Uzerine Kurulum
» AC Sirlicunin uygun sogutulabilmesi igin asagida gosterildigi gibi yeterli havalandirma ve baglanti boslugu saglandigindan
emin olunuz.

* Tek ve yan yana AC Sirlci kurulumu:

Birim :mm

Olgii Kasa A Kasa B
A 50 50
B 50 50
C 100 100
D 50 50
E 50 50
F Havalandirma yonu

* Coklu AC Surtici Kurulumu:

Inverter

Inverter

Inverter Inverter

Enclosure

Inverter Inverter

Enclosure

Guide

(a) Yatay Diizenleme

(b) Dikey Dlzenleme

Not1: Farkli Olgllerdeki inverterler yan yana baglanacagl zaman, lutfen kurulumu yaparken
degistirebileceginiz gerekli boslugu saglayin.
Not 2: Alani minimuma indirmek i¢in AC Suricliyl dikey olarak yerlestirmek kaginiimaz oldugunda, ayirici kilavuzlar saglayacak énlemler alin, ¢linki

alttaki AC Siiriictistinden gelen is1, Ustteki AC St

* DIN Ray Kurulumu:

(a) DIN Raya Montaj

5) Terminal Baglanti Sekilleri

© Main circuit terminals
Q Control circuit terminals

NFB/MCCB

Three phase AC
power supply

Main circuit
Control circuit

Control input signals
(No voltage input allowed)

Run forward

Run reverse

| Multi-speed 1

| Multi-speed 2
Multi-speed 3

Analog signal input
1KQ 2W and above
0~5V(10V)

4~20mpA) O
0~5V(10V)

Analog meter
DCo~10v

Analog signal output

SINK _(Faciory sefing)

SOURCE _Refer to manu;a\

Red light

o]
o[

Relay output

VDC30V
VAC230V

(Note 4)

{So T
SE DC12~24V

Multi-function output terminal

6) Ana Devre Baglantisi ve Terminal Agiklamasi

1236:
4:DB-
5: DA+

T 4+5V
8:GND

RJ-45 connector for
DUO6 or PC

Reserved

inverterler cevresinde sogutma fanini kolayca

Ustindeki sicakliklar artirabilir, bu da AC Siriicisunun arizalanmasina neden olur.

7) Kontrol Terminali
» Kontrol Terminali Dizeni
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» Kontrol Terminali Agiklamasi
Terminal tipi Terminal adi Fonksiyonu Terminal Aciklamalari
STF
STR Giris empedanst: 4.7 kQ
MO SINK/SOURCE olarak kullanilabilen toplam sekiz | Aktivasyon akimi: 5mA (24VDC ile)
. - M1 8) adet goklu fonksiyon kontrol terminali vardir. | Voltaj araligi: 10~28VDC
Dijital sinyal girisi M2 © “ g Maksjimumgfrekans: 1kHz
RES
SD Dijital sinyal ortak ucu -
PC Source (PNP) modda, dijital sinyal beslemesi. Voltaj +24V, izin verilen yiik akimi 50mA
10 +12v 5mA besleme terminali

Maksimum akim:10mA

Hedef  frekans ayan Giris empedansi:10 kQ

4~20mA giris noktasl.

icin 0~5v, 0~10v veya

Analog sinyal girisi

Coklu-fonksiyon réle ¢ikis terminalleri.

2
4
5 10, 2, 4, ve AM terminalleri ortak referansi
A
B

Role cikis A-C arasi normalde agik(NO), B-C arasi normalde | Kontak kapasitesi VDC30V/VAC230V-0.3A
C kapali kontak (NC).
Haberlesme RJ45 AC siiriici RS485 haberlesme arabirimi/puos, |1 Yoksek niz:18200bps
Terminali En uzun mesafe:500m
Harici simulasyon tablosu, ¢ikis frekansini ve ¢ikis
akimini gdsteriro
Not: AM'nin ¢ikis gerilimi PWM darbe formudur, bu
Analog cikis AM nedenle analog voltaj sadece harici hareketli bobin | Gikis sinyali: DC 0~10V
terminalleri tipi ibreli analog 6l¢ii gstergeleri igin uygundur, | Yuk akimi: 1mA
dijital 6l¢li gostergelerine baglanmak igin veya
PLC'ye ve kontrolér kullanimina A / D déniistiirme
sinyali olarak uygun degildir.
Actk Kollektsr so Bu t(Ia.m.\inaI “coklu-fonksiyon ¢ikis terminali” olarak -
Cikis da bilinir. _ Kontak kapasitesi VDC 24V-0.1A
’ SE Open kollektor ¢ikis referans ucu

Not 1: Kontrol terminali harici cihaza baglanilacagi zaman, siiriicliye zarar gelmesini 6nlemek igin ilgili terminallerin akim ve voltaj 6zelliklerine dikkat
ediniz.

Not 2 : Bu terminalin fonksiyonu siriicii parametrelerinden belirlenir. Ayar igin kullanici manuel'ini inceleyiniz.

Not 3 : Harici besleme ve cihaz baglayacaginiz zaman liitfen polaritesine dikkat ediniz.

» Baglanti Metodu

* Gl kaynagi baglantisi

Kontrol devresi baglantisi igin, kablonun disini soyunuz ve ¢ok damarli kabloda kablo pabucu ile kullaniniz. Tek damarli kablo igin

baglantiy1 dogrudan yapabilirsiniz.

Kablo pabucunu veya tekli kabloyu terminal soketi igine sokunuz.

(1) Kablonun soyma uzunlugu asagida gdsterildigi gibi olmalidir. E§er belirtilenden daha uzun soyulursa, yan terminal kablolari ile

birbirine deyip kisa devre olabilir. E§er daha kisa olursa kablo yerinden gikabilir.

Soyduktan sonra kabloyu burmak baglantinin kolay ¢ikmasini engeller. Ayrica soyulan kabloyu lehimlemeyiniz.

L mm |

7mm
(2) Kablo pabucu kullanmak.
Kablolari kablo pabucunun igine sokunuz ve kablonun pabucun ucundan 0 — 0.5 mm ¢iktigini kontrol ediniz.

Tl SoE Tavsiye Edilen Baglanti Ozellikleri (mm?) Tavsiye Edilen Baglanti Ozellikleri (AWG) Kablo pabucunu kontrol edip kabloyu sikistirin. Kabloyu sikistirmanin uygun olmadigi durumlarda zarar gérmemesi igin kablo
AC Siiriicti N
R Vida Torku pabucu kullanmayiniz.
Modeli U, V. +/P. Toprak u. V. +/P. Toprak
ozellikleri | (Kgfem) | R.S. T e R.S. T e m
w PR Kablosu w PR Kablosu
0~0.5mm
$52-043-0.4K 1.5 1.5 1.5 1.5 16 16 16 16 « Liitfen kablo pabuclarini izoleli kabi ile kullaniniz. Ozellikleri icin liitfen asagidaki tabloyu inceleyiniz:
$82-021-0.4K 25 25 25 25 14 14 14 14 Kab(l;glgusu Kablo pabucu modeli L (mm) (n('j1r1n) d2 (mm) Uretici Sikma Aparati
$52-023-0.4K 25 25 25 25 14 14 14 14 03 Al 0,25-6 WH 105 08 2
0.5 Al 0,5-6 WH 12 1.1 2.5 i
Phoenix Contact CRIMPFOX 6
$82-043-0.75K 25 25 25 25 14 14 14 14 0.75 Al 0,75-6 GY 12 1.3 2.8 Co., Ltd.
M3.5 122 0.75(iki kablo igin) AI-TWIN 2x0,75-6 GY 12 1.3 238
§82-021-0.75K 25 25 25 25 14 14 14 14
10 D
$82-023-0.75K 25 25 25 25 14 14 14 14 b
. 6mm —E
S$82-043-1.5K 25 25 25 25 14 14 14 14
§52-023-1.5K 25 25 25 25 14 14 14 14 Not 1: Lufen lﬁ[](;[jk diiz tornavida kullaniniz. (Kalinlik: 0.6 mm ve genislik 3.0mm). Eger daha dar bir diiz tornavida kullanirsaniz, terminal blogu zarar
gorebilir.
S$82-021-1.5K 25 25 25 25 14 14 14 14 Not 2: Sikma torku 3.2~4.8kgf.cm olmali, ¢ok fazla sikkmak vidanin zarar gérmesine gok az sikmak ise kisa devre ve bozulmalara sebep olabilir.
» Baglanti Uyarilarn
$82-043-2.2K 25 25 25 25 14 14 14 14
* Baglanti sonrasinda, kesilen kablo pargaciklari AC siriiciden uzaklastiriimahdir.
§82-021-2.2K 4 4 4 4 12 12 12 12 Kablo parcaciklari alarm, zarar ve bozulmalara sebep olabilir. AC siirlicii her zaman temiz muhafaza edilmelidir.
$82-023-2.2K M4 18 4 4 4 4 12 12 12 12 Kontrol panosunda delikler oldugu zaman, lttfen bu deliklerden AC sirlcl igerisine toz girmesini engelleyecek dnlemler aliniz.
» Elektriksel gurlltiden meydana gelebilecek zararlari 6nlemek igin, sinyal kablolarini gli¢ kablolarindan uzak (10cm — 3.94 ing)
S$82-043-3.7K 25 25 25 25 10 14 14 14 -
muhafaza ediniz.
$52-043-5.5K 25 25 25 25 14 14 14 14 Ayrica, giris tarafindaki ana devre kablolari ile ¢ikis tarafindaki ana devre kablolarini birbirlerinden ayiriniz,
$82-023-3.7K 4 4 4 4 12 12 12 12 * Voltaj/Akim giris anahtarini dogru ayarlayiniz. Yanhs ayar hata, zarar ve bozulmalara sebep olabilir.
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8) Goriiniim ve Olgler
» Kasa A
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Birim: mm

10) Parametre Tablosu

Parametre

Parametre Adi

Ayar Araligi

Fabrika Degeri

Set Degeri

Tip

w1

H1

H2

D

$S2-021-0.4K
$82-021-0.75K
$82-023-0.4K
$82-023-0.75K
$82-023-1.5K
$S2-043-0.4K
$82-043-0.75K
S$S2-043-1.5K

80

58

174

51.5

134

» KasaB

H2

gogoogoonnon

Birim: mm

Tip

w1

H1

H2

D

$82-021-1.5K
$82-021-2.2K
$82-023-2.2K
$82-023-3.7K
$82-043-2.2K
S$S2-043-3.7K
$S2-043-5.5K

110.5

58

174

165

515

134

9) Opsiyonel Donanim

Kategori

Adi

Aciklama

Siparis kodu

Harici Keypad

DU06

LED harici key

pad

SNKDU06

'?\l%r;g‘g;e Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Set Degeri
6%(0.4kW~0.75kW)
P.0 Tork artirma 0~30% 4%(1.5kW~3.7kW)
3%(5.5kW)
P.1 Maksimum frekans 0~120Hz 120Hz
P.2 Minimum frekans 0~120Hz OHz
P.3 Ana frekans 0~650Hz 50Hz/60Hz (Not)
P.4 Hiz 1 (Yiksek hiz) 0~650Hz 60Hz
P.5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~650Hz 30Hz
P.6 Hiz 3 (Distk hiz) 0~650Hz 10Hz
N " 5s ( 3.7KW ve alti )
P.7 Hizlanma zamani 0~360.00s/0~3600.0s 10s ( 5.5KW )
5s ( 3.7KW ve alti )
P.8 Yavaslama zamani 0~360.00s/0~3600.0s 10s ( 55KW )
Elektronik termik role
P.9 kapasitesi 0~500A 0A
DC enjeksiyon fren galisma
P.10 frekanar Y calls 0~120Hz 3Hz
DC enjeksiyon fren galisma
P.11 iviiutintd calls 0~60s 0.5
DC enjeksiyon fren galisma
P12 volal Jekslys galis 0~30% 4%
P.13 Baslangic Frekansi 0~60Hz 0.5Hz
0: Sabit tork yiiklere uygulanir (Or :
Konveyor bant vb.)
1: Degisken tork yiklere uygulanir (Or:
P.14 Yk tipi segimi Fan ve pompa) 0
2, 3: Artan / Azalan yiiklere uygulanabilir.
4: Cok noktall V/F egrisi
5~ 13:0zel iki-nokta V/F egrisi
P.15 JOG frekansi 0~650Hz 5Hz
JOG hizlanma/yavaslama " "
P.16 Zamani 0~360.00s/0~3600.0s 0.5s
45 terminali giris sinyali 0:Ornekleme etki alan1 4~20mA
P.17 segimi 1:0Ornekleme etki alani 0~10V 0
2:0rnekleme etki alani 0~5V
Yuksek-hiz maksimum
P.18 frekans 120~650Hz 120Hz
P.19 Ana frekans voltaji 0~1000V, 9999 9999
P.20 Huzlanma/Yavaslama referans 1~650Hz 50Hz/60Hz (Not)
p.21 Hizlanma/Yavaglama zaman 0 : Zaman artisi: 0.01s 0
) ayari artis| 1: Zaman artisi: 0.1s
P.22 Durma engeli galisma seviyesi 0~250% 200%
P.23 Seviye diisiirme telafi faktori 0~200%, 9999 9999
P.24 Hiz 4 0~650Hz, 9999 9999
P.25 Hiz 5 0~650Hz, 9999 9999
P.26 Hiz 6 0~650Hz, 9999 9999
P.27 Hiz 7 0~650Hz, 9999 9999
P.28 Cikis frekansi filtre zamani 0~31 0
0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi
p.29 Hizlanma/Yavaslama egrisi 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 0
) segimi 2: S model hizlanma / yavaslama egrisi 2
3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3
0:Eger regeneratif fren gorev peryodu 3%
P30 Rejgngratif fren fonksiyonu l;ﬁ]llrrlenmlsse, P.70 parametresi gegersiz 0
segimi 1:P.70 parametresinde ayarlanan
regeneratif fren goérev periyodu degeri
P.31 Soft-PWM segimi 0~2 0
0 : Baud rate: 4800bps
p.32 Seri haberlesme hizi (Baud 1 : Baud rate: 9600bps 1
. rate) segimi 2 : Baud rate: 19200bps
3 : Rezerve
N . 0: Modbus protokol
P.33 Haberlesme Protokoli Segimi 7. Shinfin protokol 1
0: Haberlesme modunda parametreleri
p.34 Haberlesme EEPROM yazma RAM ve EEPROM igine yaz. 0
! segimi 1: Haberlesme modunda parametreleri
sadece RAM igine yaz.
0: Haberlesme modunda, ¢alisma komutu
P.35 Haberlesme  modu  komut ve frekans ayari haberlesmeden ayarlanir. 0
! segimi 1: Haberlesme modunda, galisma komutu
ve frekans ayari harici ayarlanr.
P.36 AC Siiriicli istasyon numarasi 0~254 0
P.37 Hiz displayi 0~5000.0 d/dk, 0~9999 d/dk 0 d/dk
Maksimum Calisma Frekansi
P.38 (Hedef frekans terminal 2-5 1~650Hz 50Hz/60Hz (Not)
giris sinyali ile belirlenir)
Maksimum  ¢ikis  frekansi
P.39 (Hedef frekansi terminal 4-5 1~650Hz 50Hz/60Hz (Not)
giris sinyali ile belirlenir)
0 : RUN (Inverter galisiyor): Cikis frekansi
baslangi¢ frekansina esit veya yiiksek
oldugu zaman sinyal ¢ikis verir.
1 : SU (Frekansa ulasildi): Cikis frekansi
frekans set bolgesine ulastigi zaman
sinyal ¢Ikis! verir.
2 : FU (Cikis frekansi algilama): Cikis
frekansi belirlenen frekans ayarina
P.40 (;oklu-_fonksiyon cikis terminali ulastigi veya gegtiginde sinyal ¢ikisi verir 0
i modeli 3 : OL (Asiriylik Algilama): Akim limit
fonksiyonu tetiklendigi zaman sinyal ¢ikis!
verir. (OL2 algilama ile ilgili, lutfen P.260
asiri tork algilama segimine bakiniz)
4 : OMD (Sifir Akim Algilama): Eger ¢ikis
akim ylizdesi (%) P.62'de ayarlanan set
degerinden dusiikse ve 6nceden
tanimlanan (P.63'de) siire kadar devam
ederse, OMD c¢ikis sinyali verecek
5 : ALARM (Alarm algilama): Alarm
algilama
6 : PO1 (Bolum algilama): Programlanmis
calisma modunda herbir béliim sonunda
PO1 sinyali ¢ikis verir
7 : PO2 (Peryodik algilama):
Programlanmis ¢alisma modunda herbir
saykil sonunda PO2 sinyali ¢ikis verir.
8 : PO3 (Bekletme algilama):
Programlanmis ¢alisma modunda,
" i inverter bekletme (hold) durumuna
P.40 Goklu-fonksiyon gikis terminal gegtiginde PO3 silgyali 3/erilecektir. 0

modeli

9 : BP (AC stiriicti ¢ikisi): AC surlici
calismasi ve Sebeke beslemesi ¢alismasi
fonksiyonu arasinda anahtarlama
durumunda AC slriicl ¢alismasinda iken
BP cikis sinyali verecek

10 : GP (Sebeke beslemesi gikisi): AC
slirlicli galismasi ve Sebeke beslemesi
calismasi fonksiyonu arasinda
anahtarlama durumunda Sebeke
beslemesi calismasinda iken GP ¢ikis
sinyali verecek

Numarasi
11 : OMD1(sifir akim algilama): AC
surlictnin cikis frekansi hedef frekansa
ulastigi zaman ve akim gikis! yiizdesi (%)
P.62'de ayarlanan degerden dustik
oldugu zaman, P.63'de ayarlanan siire
sonunda OMD1 ¢ikis sinyali verir
12 : OL2 (Asiri tork alarm ¢ikisi): Lutfen
P.260 asiri tork algilama segimine bakiniz
17 RY (AC surlict galismaya hazir): AC
strliciniin galismaya hazir oldugunu
gosteren RY sinyalini génderir
18 : Bakim alarmi algilama
19~40:Rezerve
41: PID geribesleme sinyali kesintisi
oldugunda cikis: (Analog sinyal
geribesleme kaybi galisma secimi P.254
bakiniz)
P.41 Frekansa ulasildi aragi 0~100% 10%
lleri calisma igin ¢ikis frekansi N
P.42 algllama 0~650Hz 6Hz
Geri galisma icin ¢ikis frekansi N
P.43 algilama 0~650Hz, 9999 9999
P.44 ikinci hizlanma zamani 0~360.00s/0~3600.0s,9999 9999
P.45 ikinci yavaslama zamani 0~360.00s/0~3600.0s,9999 9999
P.46 ikinci Tork artrma 0~30%,9999 9999
P.47 ikinci ana frekans 0~650Hz, 9999 9999
N 0 : 8bit
P.48 Data uzunlugu 1 7bit 0
. N 0 : 1bit
P.49 Stop bit uzunlugu 1 2bit 0
0: None
P.50 Parity kontrol segimi 1: Odd 0
2: Even
. 1: CR sadece
P.51 CR & LF segimi 2 CRve LF 1
Haberlesme tekrar deneme _
P.52 sayisi 0~1000 5
P53 Aeriesme. Kontrol Zaman 0~999.85, 9999 9999
0: Cikis frekans, frekans display referansi
(P.55) %100 iken.
1: Gikis akimi 02-52 (P.56) degerini 100%
olarak kullanir
2: DC bus voltaj ¢ikisi, OV seviyesi %100
3: AC surict sicaklik yikselme toplam orani,
. . - NTC seviyesi %100
P.54 AM terminal fonksiyonu segimi 4: AC stirlict elektronik termal orani gikisi, 0
Elektronik termik role calisiyor (06-00(P.9)#0)
veya AC surict IGBT modulinin elektronik
termik rolesi galisiyor (06-00 (P.9)=0) %100
iken
5 : Set frekansina karsilik gelen gikis
P.55 Frekans display referansi 0~650Hz 50Hz/60Hz (Not)
P.56 Modele gére AMD gikis akimi 0~500A Akim ¢ikis orani
P.57 Restart bekleme zamani 0~30s, 9999 9999
P.58 Restart tampon zamani 0~60s 10s
XXX0: Fabrika degeri, rezerve
XXX1: DUO08 Harici panel tizerindeki ayar
carkl ile Frekans ayari aktif.
XX0X: Ayar carki SET fonksiyonu yok
XX1X: Ayar carki SET fonksiyonu aktif
X0XX: Frekans degisimi ardindan, 30 sn
. sonra hafizaya kaydet
Calisma paneli X1XX: Frekans degisimi ardindan, 10 sn
P.59 - - 0
Ayar Garki Kilit Segim Ayar sonra hafizaya kaydet
X2XX: Frekans degisimi ardindan, ayar
degerini hafizaya kaydetme
0XXX: Frekans ayari islendikten sonra,
frekans degisimi hemen gerceklesir
1XXX: Frekans ayari islendikten ve set
tusuna basildiktan sonra, frekans degisimi
gergeklesir
P.60 Giris sinyali filtre sabiti 0~31 31
0: Remote ayar fonksiyonu yok.
X1: Remote ayar fonksiyonu, frekans
ayari saklama mevcut.
X2: Remote ayar fonksiyonu, frekans
ayari saklama yok.
Uzak (Remote) ayar | X3:Remote ayar fonksiyonu, frekans
P.61 fonksi . ayari saklama yok, uzak ayar frekansi 0
onksiyonu segimi STF/STR “OFF olunca’ ile silinir.
X4: Remote kontrol fonksiyonu, her 5
sn’de bir frekans hafizaya kaydedilir
1X:Frekans komut araligi P.2~P.1,
frekans komut degeri RH,RM ayarindan
P.62 Sifir akim algilama seviyesi 0~200%, 9999 5%
P.63 Sifir akim algilama zamani 0.05~60s, 9999 0.5s
- 0 : SO fonksiyonu
P.64 Pulse ¢ikisi segimi 1 : FM/10X fonksiyonu 0
0: Retry pasif.
1: Asiri voltaj oldugunda, AC suriici Retry
fonksiyonunu gergeklestirecek.
2: Asirt akim oldugunda, AC srtici Retry
- fonksiyonunu gergeklestirecek.
P.65 Tekrar Deneme (Retry) secimi 3: Asiri voltaj veya asiri akim oldugunda, 0
AC sirici Retry fonksiyonunu
gergeklestirecek.
4: Tum alarmlarda AC slriicti Retry
fonksiyonunu gergeklestirecek.
P66 Durma 6nleme islemi azaltma 0~650Hz 50HZI60Hz(Not)
baslangig frekansi
P67 Alarm  meydana geldiginde 0~10 0
tekrar deneme (retry) sayisi
P.68 Tekrar deneme zamani 0~360s 6s
P.69 Alarmda toplam tekrar 0 0
deneme sayisi
P70 Ozel regeneratif fren goérev 0~30% 0
peryodu
. . 0 : Serbest durma
P.71 Durus tipi segimi 1 Rampali durma 1
P.72 Taslyici frekansi 1~15 5
0: 0~_5V_giri$ voltaj sinyali araligi (2-5
P.73 Voltaj sinyali secimi terminali) 1

1 : 0~10V giris voltaj sinyali araligi (2-5
terminali)




Parametre
Numarasi

Parametre Adi

Ayar Araligi

Fabrika Degeri

Set Degeri

P.74

10X ¢ikis segimi

0~10

0

P.75

Stop veya Reset fonksiyonu
secimi

0:STOP butonuna basildiginda ¢alisma
sadece PU ve H2 modda durur

1:STOPbutonuna basildiginda ¢alisma
tlim modlarda durur.

P.76

Rezerve

P.77

Parametre Yazma Korumasi
Segimi

0: Parametreler sadece motor durdugu
zaman yazilir.

1: Parametreler yazilamaz.

2: Parametreler motor galisiyorken de
yazilabilir.

4: Parametreler sifre korumasi oldugu
zaman yazilamaz.

P.78

ileri/Geri donme engeli segimi

0,1,2

P.79

Calisma Modu Segimi

0~8

P.80

Coklu-fonksiyon terminali MO
fonksiyonu segimi

0:STF(AC stiriic ileri ¢alisir)

1:STR(AC surlcu geri ¢alisir)

2:RL(Coklu-hiz disiik hiz)

3:RM(Coklu-hiz orta hiz)

4:RH(Coklu-hiz ylksek hiz)

5:AU

6. OH

7 : MRS

8 :RT

9 EXT

10: STF+EXJ

11: STR+EXJ

12: STF+RT

13: STR+RT

14: STF+RL

15: STR+RL

16: STF+RM

17: STR+RM

18: STF+RH

19: STR+RH

20: STF+RL+RM

21: STR+RL+RM

22: STF+RT+RL

23: STR+RT+RL

24: STF+RT+RM

25: STR+RT+RM

26: STF+RT+RL+RM

27: STR+RT+RL+RM

28: RUN(AC Surdcd ileri calisir)

29: STF/STR(RUN ile kullanilir,
STF/STR "ON” iken, AC Siirlici Geri
ve STF/STR is “OFF” iken, AC slirlici
lleri calisir)

30: RES(harici reset fonksiyonu)

31: STOP (STF-STR terminali veya RUN
sinyali ile i¢ kablolu ¢alismada
kullanilir)

32:REX(coklu-hiz ayari (16 seviye))

33:PO(“harici modda", programlanmis
calisma modu segilir)

34:RES_E (Harici reset sadece alarm off
oldugu zaman gegerli olur)

35:MPO (“harici modda” manual galisma
saykil modu segilir.)

36: TRI (Ucgen dalga fonksiyonu segilir)

37 : GP_BP

38:CS

39: STF/STR +STOP (RUN aktif oldugu
zaman motor geri déner. RUN kesilince
motoru durdurur ve sonra ileri déner)

40: P_MRS (AC Sdirtict ¢ikis! aniden
durur. MRS pulse sinyal girisidir)

43:RUN_EN (Dijital giris terminali ¢alisma
aktif)

44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID
durdurma aktif)

45: Ikinci mod

P.81

Coklu-fonksiyon terminali M1
fonksiyonu segimi

P.80 ile ayni

P.82

Coklu-fonksiyon terminali M2
fonksiyonu segimi

P.80 ile ayni

P.83

Coklu-fonksiyon terminali STF
fonksiyonu segimi

P.80 ile ayni

P.84

Coklu-fonksiyon terminali STR
fonksiyonu segimi

P.80 ile ayni

P.85

Coklu-fonksiyon Role Calisma
Secimi

RUN(AC Siiriict calisiyor)

SU(cikis frekansina ulasma)

FU(cikis frekansi algilama)

OL(asIr yik algilama)

OMD(sIfir akim algilama)

: ALARM (Alarm algilama)

: PO1 (Bolum algilama)

1 PO2

- PO3

©|o|~|o|afsfw|n] =0

: BP (AC siiriict ¢ikis)

10: GP

11 : OMD1(sifir akim algilama)

12 : OL2(Asiri tork alarm ¢ikisi)

13 ~16: Rezerve

17: RY(AC sirici hazir ¢ikisi)

18: Bakim alarmi algilama

19~40:Rezerve

41 PID geribesleme sinyali kesintisi
oldugunda Glkis: (Analog sinyal
geribesleme kaybi galisma secimi P.254
bakiniz)

P.86

Coklu-fonksiyon terminali RES
fonksiyonu segimi

P.80 ile ayni

30

P.87

Coklu-fonksiyon dijital giris
negatif/pozitif lojik segimi

0~63

P.88

Coklu-fonksiyon dijital gikis
negatif/pozitif lojik segimi

0~3

P.89

Kayma karsilama katsayisi

0~10

P.90

AC Siriicti modeli

P.91

Frekans Atlama 1A

0~650Hz, 9999

P.92

Frekans Atlama 1B

0~650Hz, 9999

P.93

Frekans Atlama 2A

0~650Hz, 9999

P.94

Frekans Atlama 2B

0~650Hz, 9999

P.95

Frekans Atlama 3A

0~650Hz, 9999

P.96

Frekans Atlama 3B

0~650Hz, 9999

P.97

ikinci hedef frekans segimi

0 : PU Calisma panelinden frekans ayari

1 : Haberlesmeden frekans ayari

2 : Harici terminalden frekans ayari

Parametre 5 ; Sari Sari Parametre 5 ; Sari Sari
NERS Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Set Degeri NITERS Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Set Degeri
P.98 Orta frekans 1 0~650Hz 3Hz ? : 1 7, g fémoggus, ;‘\ggllll))
n 1, 7. E. lodbus,
P.99 Orta frekansin ¢ikis voltaji 1 — 0~190.% — 10 2:1. 7. O. 1 (Modbus, ASCII)
) ! - : Calisma zamani minimum artim . 3.1, 8. N. 2 (Modbus, RTU

P.100 PO Dakika/saniye segimi T Galisma zaman! minimum artim 1 sn. 1 P.154 Modbus haberlesme formati St g zModbus RTU)) 4
Programlanmis Galisma Modu 5:1.8. 0. 1 y

P.101 0~6000s 0s : 1. 8, O, 1(Modbus, RTU)

E'Z' 1 Cal‘"$ma Zé"ra”' — 6:1. 8, N, 1(Modbus, RTU)
rogramlanmis Calisma Modu . — —

P.102 Hizi 2 Calisma Zamani 0~6000s Os P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200% 0%
Programlanmis Calisma Modu _ P.156 Asin Tork Algilama Zamani 0~60s 1s

P.103 Hizi 3 Calisma Zamani 0~6000s Os P 157 Dijital giris terminali filtre 0~200ms 4

P104 Programlanmis Calisma Modu 0~6000s o : zamani ms

. Hizi 4 Calisma Zamani S 0: Dijital giris terminali enerji geldiginde
Programlanmis Galisma Modu " Eneriji geldiginde Dijital giris pasif

P.105 Hiz1 5 Calisma Zamani 0~6000s Os P.158 terminali aktif etme 1: Dijital giris terminali enerji geldiginde 0
Programlanmis Galisma Modu N aktif

P.106 Hiz1 6 Calisma Zamani 0~6000s 0s Enerji  Tasarrufu  Kontrol 0: Normal ¢alisma modu.

Programlanmis Calisma Modu " P.159 i 1: Enerji tasarrufu calisma modu. 0

P.107 Hizi 7 Calisma Zamani 0~6000s 0s 1 ;onksuyonu ) calis
Programlanmis Galisma Modu N P.160 ezerve - -

P.108 Hizi 8 Calisma Zamani 0~6000s 0s i X

0: AC siirlicli aglldigi zaman, galisma Coklu-fonksiyon Display

paneli otomatik goriintileme moduna girer P.161 0~9, 11~13, 19~21 0

ve ekranda ¢ikis frekansini gésterir. (Bu Secimi

frekans, kayma karsilama igin)

1 ACI_ Sl‘;rﬁcﬂ faclgl$}'?' ﬁaman,__@a:lls_ma P.162 Orta Frekans 2 0~650Hz, 9999 9999

paneli ekrani hedef frekansi gosterir. - —

2: AC stiricy alistigi zaman, galisma P.163 Orta Frekans Cikis Voltaji 2 0~100% 0

paneli otomatik goriintlileme moduna girer P.164 Orta Frekans 3 0~650Hz, 9999 9999

;z;gﬁ”da meveut gikis frekansini P.165 Orta Frekans Gikis Voltaji 3 0~100% 0

3 : AC siiriicii galistigi zaman, galisma paneli P.166 Orta Frekans 4 0~650Hz, 9999 9999
Calisma Paneli Monitor otomatik olarak monitér moduna girer ve P.167 Orta Frekans Cikis Voltaji 4 0~100% 0

P.110 T ekranda, sabit basing sisteminin geri-besleme 0 —

Segimi basinci ve set basinci degerini yiizde olarak P.168 Orta Frekans 5 0~650Hz, 9999 9999
gosterir P.169 Orta Frekans Cikis Voltaji 5 0~100% 0
4: AC sirlcu calistigi zaman, ¢alisma 0 : PID fonksiyonu pasif
paneli otomatik gérinttleme moduna 1 : Hedef deger P.225'den belirlenir.
girmez ve ekranda baslangi¢ modunu Geribesleme degeri 2-5 terminallerindeki
gosterir. voltajdan belirlenir.
5 : AC siiriicti galistigi zaman, galisma paneli P.170 PID fonksiyonu segimi 0
otomatik olarak monitér moduna girer ve 2 : Hedef deger P.225'den belirlenir.
ekranda, sabit basing sisteminin geri-besleme Geribesleme degeri 4-5 terminallerindeki
basinci ve set basinci degerini kullanici birimi voltajdan belirlenir.
olarak gésterir (Sadece dahili keypadde
gecerl)) i 0: Negatif geribesleme kontrol
Brogramianmis Caligma Modu PA71 PID geri besleme kontrol o Q.tlf 9 o —— 0

P.111 Hizi 1 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s 0s metodu : Pozitif geribesieme kontro!
zamani P.172 PID oransal kazang 1~100 20
Programlanmis Calisma Modu . -

P.112 Hizi 2 Hizlanma / Yavaslama 0~6005/0~6000s 0s P73 PID integral zaman: 0~100s 1s
zamani P.174 PID differansiyel zamani 0~1000ms 0ms
Programlanmis Calisma Modu P.175 Anormal sapma seviyesi 0~100% 0

P.113 Hizi 3 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s Os ” ——
zamani P.176 Olagandisi devam siresi 0~600s 0s
Programlanmis Calisma Modu (1): serbeTt dur g

P.114 Hizi 4 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s 0Os 5 {ri : Yavas/ayarak aur
zamani pA77 Olagandis: yliritme modu 2: Alarm ortadan kalktiginda calismaya 0
Programlanmis Calisma Modu devam et

P.115 Hizi 5 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s Os P.178 Uyku algilama sapmasi 0~200% 0
zamani
Programianmis Calisma Modu P.179 Uyku algllama dévam zamani 0~255s 1s

P.116 Hizi 6 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s 0s P.180 Uyanma seviyesi 0~200% 90%
}Zpamanl I ] Wiod P.181 Kesinti seviyesi 0~120Hz 40Hz

rogramlanmis Calisma Modu —

P.117 Hizi 7 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s 0Os P.182 lsntzgtralbust Ilmltllfrekans| : 0~120Hz 50Hz/60Hz (Not)
zamani abit basing ile yavaslama 0~10Hz
Programlanmis Calisma Modu P.183 adim uzunlugu _ _ _ 0.5Hz

P.118 Hizi 8 Hizlanma / Yavaslama 0~600s/0~6000s 0Os 0: Baglanti kesilmesi ayari yok.
zamani 1: OHZ'e yavaslar, dijital ¢ikis terminali
lleri-Geri donls gegisinde 6lU " o alarmi kapatir”

P.119 zaman ayari 0~3000s Os P84 4-5 terminali baglant 2: AC surict aniden durur ve panel “AErr” 0

P.120 Cikis sinyali gecikme zamani 0~3600s 0Os ’ kesilmesi ayari alarm gosterir. _ _ S—

— — 3: AC suriict baglanti kesilmeden dnceki
P.121 PO Her birimin galisma yond 0~255 Y frekans ile galismaya devam eder. Dijital
P.122 PO Saykil segimi 0~8 0 Glkis terminali alarmi kapatir.
0: Hizlanma zamani P.7 ile, yavaslama P.185 Oranti baglanti kazanci 0~100% 0
zamani P.8 ile belirlenir. i §
P.187 FM kalibrasyon parametresi 0~9998
P.123 ;O H|zlznmag(aya§lama 1: P.111 ~P.118. Hizlanma zamani ve 0 y P 220
aman Ayari Segimi Yavaslama zamaninin ikisi de P.111 ~ P.188 Yazilim versiyonu - -
P.118 ile belirlenir. 0:Frekans parametresi fabrika degeri 60
Programlanmis Calisma Modu . . Hz. 60Hz

P.131 Hizi 1 0~650Hz OHz P.189 Fabrika ayari fonksiyonu 1:Frekans parametresi fabrika deger 50 sortz
Programlanmis Galisma Modu Hz.

P.132 0~650H
Hizi 2 i Otz P.190 AM gikis bias 0~8192 0

P.133 Frogeamianmis Galisrma Modu 0~650Hz OHz P.191 AM cikis gain 0~8192 500

P.134 Programianmis Calisma Modu 0~650Hz 0Hz P.192 25 terminal minimum - girig 0~10 0
Hizi 4 voltaji
Programlanmis GCalisma Modu " g - - -

P.135 Hiz1 5 0~650Hz OHz P.193 2 i t.ermlnal maksimum  giris 0~10 0
Programlanmis Calisma Modu " voltaji

P.136 Hizi 6 0~650Hz 0Hz P194 2-5 terminali minimum giris 0~60Hz OH
Programlanmis Calisma Modu . voltajina karsilik gelen frekans z

P.137 0~650Hz OHz inali ;

Hizi 7 P195 2-5 terminali  maksimum 0~650Hz 50H2/60Hz ( Not

P Programlanmis Calisma Modu ~650H. - voltajina karsilik gelen frekans Z z (Not )

138 Hizi 8 0~650Hz 0Hz 4-5 terminali minimum
P.139 Voltaj sinyali bias 0%~100% 0% P.196 akim/voltaj degerine karsilik 0~60Hz OHz
— — P S gelen frekans

P.140 Volta! 5|.n.yaI| g{alr’ 0.1%~200% 100% 45  terminali _maksimum
Voltaj giris degerine karsilik P.197 akim/voltaj degerine karsilik 0~650Hz 50Hz/60Hz ( Not )

P.141 gelen arti(+) veya eksi(-) 0~11 0 gelen frekans
yluzde(%) 4-5 terminali minimum

P.142 Hiz 8 0~650Hz OHz P.198 akimivoltaj girisi degeri 0~20 0

~ 4-5 terminali minimum N
P.143 Hiz9 0~650Hz, 9999 9999 P.199 akimivoltaj girisi degeri 0~20 0
P.144 Hiz 10 0~650Hz, 9999 9999 o

— Remote fonksiyonu Hizlanma / :‘Varsayilan hizlanma/yavaslama

P.145 Hiz 11 0~650Hz, 9999 9999 P.219 Voaslara s soimi zamani(Normal modia ayni) 0

P.146 Hiz 12 0~650Hz, 9999 9999 i ¢ 1:ikinci hizlanma/yavaslama zamani

P.147 Hiz 13 0~650Hz, 9999 9999 p.223 /t?nallrc‘)gI geri besleme bias 0~100% 0%

P.148 Hiz 14 0~650Hz, 9999 9999 AiZIOC T T

P.149 Hiz 15 0~650Hz, 9999 9999 P.224 bas,ng g 9 0~100% 100%

iii? : Erekans arama yok P.225 Panel komutu 0~P.251 , 9999 20%
: Rezerve T - -
P.150 Yeniden Baslama (Restart XXX2 : Azalan voltaj modu 0 P.226 Var-Gel fonksiyonu (1) " x:ﬁ_g:: :ggt::zg: gitsi;f 0
. modu) segimi XX0X : Bir kez power on lori imit - 0~3600
XX1X: Her zaman start P.227 ert limit zaman asimi s 0
XX2X: Sadece ani durma ve restart P.228 Geri limit zaman agimi 0~3600s 0

P.151 Sifir-hiz - kontrol  fonksiyonu 0.1 0 Bekleme fonksiyonu secimi 0: Yok.
secimi > igin  bosluk karslama  ve 1: Bosluk(backlash) karsilama fonksiyonu.

P.152 Sifir hiz kontrol voltaji 0~30% 5% P.229 y § . 0

- hizlanmalyavaslama  kesme 2: Hizlanma ve Yavaslama kesme
0: Uyar ve qurdur - bekleme fonksiyonu.
P.153 Haberlesme hatasi davranigi 1: Alarm gosterme ve galismaya devam 0 secimi
et P.230 Hizlanmada kesme frekansi 0~650Hz 1Hz




Parametre

Parametre Adi

Ayar Araligi

Fabrika Degeri

Set Degeri

Parametre = - - A
Nimnaras Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Set Degeri
P.996 Alarm history temizle - —
P.997 AC strlcl reset -— —
Tum parametreleri fabrika
P.998 degerine resetle - -
P.999 Bazi parametreleri fabrika = .

degerine resetle

Numarasi
P.231 Hizlanmada kesme zamani 0~360s 0.5s
P.232 Yavaslamada kesme frekansi 0~650Hz 1Hz
P.233 Yavaslamada kesme zamani 0~360 s 0.5s
0: Yok.
(] . 1: Harici TRI ON oldugunda, tiggen dalga
P.234 queﬁ Dalga  fonksiyonu fonksiyonu gecerli olacak”. 0
secimi 2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman
aktif olacak.
P.235 Maksimum genlik 0~25% 10%
Yavaslamada genlik .
P.236 Karsilama 0~50% 10%
P.237 Hizlanmada genlik karsilama 0~50% 10%
P.238 Genlik hizlanma zamani 0~360s/0~3600 s 10s
P.239 Genlik yavaslama zamani 0~360s/0~3600 s 10s
0:Yardimci frekans fonksiyonu yok
1:Calisma frekansi = ana frekans +
yardimci frekans _ (2-5)
2:Calisma frekansi = ana frekans +
yardimci frekans _ (4-5)
" 3: Calisma frekansi = ana frekans —
P.240 Yar.d |r‘nm frekans fonksiyonu yardime frekans _(2-5) 0
se¢imi 4: Calisma frekansi = ana frekans —
yardimci frekans __ (4-5)
5: 2-5 terminallerinden ylizde (%) olarak
verilen baglanti sinyali
6: 4-5 terminallerinden ylizde (%) olarak
verilen baglanti sinyal.
0: Start o6ncesi DC enjeksiyon fren
p.242 Start 6ncesi DC enjeksiyon fonksiyonu pasif. 0
. fren galisma 1: Start oncesi DC enjeksiyon fren
’ fonksiyonu aktif.
Start oncesi DC Enjeksiyon N
P.243 Fren Zamani 0~60s 0.5s
Start oncesi DC enjeksiyon _
P.244 fren voltaji 0~30% 4%
0 : RUN oldugu zaman FAN calisir ve
STOP'tan 30 sn sonra FAN durur.
1:AC siriclye enerii verilince FAN calisir
ve enerji kesilince FAN durur.
N 2:Sogutucunun sicakligi 40°Cyi
P.245 Sogutma Fani Calismas! gectiginde FAN calisir ve AC siriicl 1
enerjisi kesilince FAN durur.
3:Sogutucunun sicakhgi 60°Cyi
gectiginde FAN calisir ve 40°C'nin altina
distigu zaman FAN durur.
Kontaktér(MC) gegisi gtivenlik -
P.247 stresi 0.1~100s 1s
P.248 Baslangi¢ bekleme zamani 0.1~100s 0.5s
Surtctiden sebeke glclne N
P.249 otomatik gegis frekans araligi 0~60Hz,9999 9999
Sebeke guictinden AC _
P.250 siiriicliye gegis frekans araligi 0~10Hz,9999 9999
P.251 Keypad’'den PID hedef degeri 1.0~100.0 100.0
P.253 Ana_log _slnyal geribesleme 0~600.0s 0.0s
kesintisi algilama zamani
0 : AErr alarmi verir ve inverter serbest durur
Analog sinyal geribesleme 1: Yavaslayarak durur ve sonra AErr alarm
P.254 kesintisi algilandiginda gosterir 0
calisma segimi 2 : Alarm AErr gésterir ve galismaya devam
eder
Hizlanma baslangic S egrisi "
P.255 zamani 0~25s 0.2s
P.256 Hizlanma bitis S egrisi zamani 0~25s,9999 9999
Yavaslama baslangic S egrisi N
P.257 Zamant 0~25s5,9999 9999
Yavaslama bitis S egrisi N
P.258 Zamant 0~25s5,9999 9999
A - 0: Hiz displayi segimi birimi 1
P.259 Hiz birimi segimi 1. Hiz displayi segimi birimi 0.1 1
0: Asiri tork algilama sonrasi OL2 alarm
gostermez ve AC siirlicli galismaya
P.260 A$|r_| Tork Algilama Calisma devam eder. 1
Segimi 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gosterir
ve AC siiriici galismasi durur.
P.261 Bakim alarm fonksiyonu 0~9998 giin 0
220V :155~410V 380V
P.268 Voltaj durma seviyesi
440V : 310~820V 760V
Yuksek frekans titresim engel -
P-286 fakior 015 0
0: Kisa devre koruma fonksiyonu yok
p.287 Kisa devre korumasi 1: Eger ¢ikis ucunda kisa devre varsa, 1
. fonksiyonu segimi calisma paneli “SCP” anormal alarmi
gosterir ve sriicii ¢ikisi keser.
P.288 Alarm kod sorgusu 0~12 0
P.289 Alarm kod display — 0
P.290 Alarm mesaj sorgusu 0~6 0
P.291 Alarm mesaj display --- 0
Toplam motor galisma zamani -
P.292 (dakika) 0~1439 dk 0 dk
AC Siriclh elektrik zamani N .
P.293 (giin) 0~9998 giin 0 glin
P.294 Sifre Cozme 0~9998 0
P.295 Sifre Ayari 2~9998 0
0:Indiiksiyon motor V/F kontrol
P.300 Motor kontrol modu segimi 1:Rezerve 0
2: Genel flux vektor kontrol
0: Parametre auto-tuning fonksiyonu yok
1: Calisan indUksiyon motor ile parametre
" auto-tuning 6lgme fonksiyonu
P.301 Motor pa.rametresll L 2: Duran indiiksiyon motor ile parametre 0
auto-tuning fonksiyonu segimi auto-tuning élgme fonksiyonu
3: Online indlksiyon motor auto-tuning
fonksiyonu
P.302 Motor gticti orani 0~160 0
P.303 Motor kutup sayisi 0~8 4
P.304 Motor voltaji orani 0~440V 220/440V
P.305 Motor frekansi orani 0~650Hz 50Hz/60Hz ( Not )
P.306 Motor akimi orani 0~500A Motora gore
P.307 Motor dénme hizi orani 0~9998 d/dk 1410/1710 r/min( Not )
P.308 Motor uyarim akimi 0~500A Motora gére
P.309 Stator direnci 0~99.98Q Motora gére
P.320 Kayma karsilama kazanci 0~200% 80%
P.321 Tork karsilama filtre katsayisi 0~32 16

Not: Fabrika degeri P.189 parametresinden belirlenir. P.189=0 oldugunda, fabrika degeri 60Hz olup 60Hz sistemlerde uygulanir. P.189=1 oldugunda,

fabrika degeri 50Hz olup 50Hz sistemlerde uygulanir.

11)  Parametre ayarlama islemi

> Calisma modu degistirme akis semasi:
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12) Diger Bilgiler
> Urlnleri gelistirmek igin, bu dékiimanin igerigi degistirilebilir. Kilavuzun son versiyonunu elde etmek igin
firmamiz ile kontak kurabilir veya Shihlin web sayfasindan (http://automation.seec.com.tw/) indirebilirsiniz.
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MANUFACTURER 1:
AUTOMATION DIVISION
Factory Address: HsinFun Factory (Taiwan)

No. 234, ChungLun, HsinFun, HsinChu, Taiwan 304, R.O.C.

Tel: +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173

MANUFACTURER 2: SUZHOU SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION

Factory Address: SuZhou Factory (China)

SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION

No.88, Guangdong Street, Suzhou New District, Suzhou City, Jiangsu Province, China, 215129
Tel: +86-512-6843-2662 Fax: +86-512-6843-2599

IMPORTER: F.A.S.T. FABRIKA AYGITLARI SISTEM TEKNOLOJISIT A.S.
Kiigiikbakkalkdy mah. Dereyolu sok. No: 4 34750 Atasehir / Istanbul / TURKEY

Tel: +90-216-574-94-34 Fax: +90-216-574-16-60 www.fasttr.com




