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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Giris
Bu bdlimde Radonix PC-Pro LAN kumandalarinin yénlendirici cihazlara baglanmasi ile ilgili temel
konulardan s6z edilecektir. Sanayi elektrik konusunda temel bilgiye sahip olunmalidir. Ayrica elektrik

panolarinin kurulumunda Radonix kumandalarinin ayarlari, kablolamalari ve cihazda bulunan motorlarin
donanimi hakkinda bilgi sahibi olunmasi gerekmektedir.

Arayliz programi kuruldugunda varsayilan ayarlar yiiklenir. Bu ayarlar kablolama icin 6rnek alinabilir. Bu
ayarlarda girisler, cikislar ve eksen bulunmaktadir. Ancak kosullara gore farkli kablolama modelleri
uygulanabilir ve boylece uygun bir ayarlama ile donanim ve yazilimin uyumu saglanabilir.

Radonix yonlendiriciler icin iki farkli model sunmaktadir. Bunlardan XYZ-yonlendirici programi, basit 3
eksenli yonlendiriciler igin ve XYZA-yonlendirici programi, dongtisel 4 eksenli yonlendiriciler igin bilgisayara
kurulan ve varsayilan giris ve ¢ikis ayarlarini yapan programlar sunmaktadir.

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

PC-Pro Serisi Yonlendiriciler

Sekil 1 ve 2’de PC-Pro LAN 4 ve 6 eksenli yonlendiricilerin gorlintlisi verilmistir.

Sekil 1-PC-Pro LAN 4A

Sekil 2-PC-Pro LAN 6A

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Tablo 1'de PC-Pro LAN 4 ve 6 eksenli yonlendiricilerin teknik 6zellikleri ve uygun yonlendiriciler listesi
verilmistir.

PC-Pro LAN 4-A PC-Pro LAN 6-A
Eksen sayisi 4 6
Dijital giris sayisi 24 32
Dijital girislerin yalitimi EPTOKUPLER EPTOKUPLER
Dijital ¢ikislarin sayisi 16 32
Dijital ¢ikislarin akimi 300 mA 300 mA
Analog cikislarin sayisi 2 2
Analog cikisin voltaji 0-10V 0-10V
Handwheel destekleme N N
Uzaktan kumanda destekleme N N
Bilgisayar ile baglanti LAN LAN
Haberlesme kablosu maksimum |30 m 30m
uzunlugu
Gerekli voltaji 24V 24V
Gerekli akim 500 mA 500 mA
Boyut 25x 13 cm 34 x 13 cm

Tablo 1-4 ve 6 eksenli yonlendiricinin teknik 6zellikleri

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Elektrik Panosunda Kurulum Yeri

4 ve 6 eksenli PC-Pro LAN yonlendiriciler dayanikli plastik bir koruyucuya sahiptir. Bu koruyucular 6zel
ayaklari sayesinde elektrik panosundaki raylara monte edilebilir.

Yonlendiricinin montaj yeri pano elemanlarina gore biyik 6nem arz etmektedir. Elektrik panolarinda
dondstiriciler, donanimlar ve yiiksek gerilim kablolari glirtiltii kaynaklaridir. Bu nedenle basta bilgisayarla
baglanti kablosu olmak (izere yonlendiricinin bu elemanlardan mesafesi 6nemlidir. Panoda elektronik
kartinin elemanlari, kablolar ve kanallardan en az 5 cm mesafede bulunmalidir(sekil 3).

Elektrik panosu tasarlanirken diisiik voltaj ve kumadalar icin ayri ve yliksek voltaj kablo ve elemanlarina
yeterince mesafede, yiiksek voltaj kablolarinin panodan en kisa gecis mesafesi ve basta kumandalar olmak
Uzere diger elemanlara yeterince uzakliktan gegmeleri saglanacak sekilde bir yerlesim plani Gizerinde
durmasi gerekmektedir.

Jonarim DonUstlrdcd

=bem

Gug

=5cm =5cm
Kumanda

=56

Kablo kanal

Sekil 3-Elektrik panosunda Yonlendirici Yerlesimi

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Bilgisayar ile Baglanti

Radonix PC-Pro LAN yo6nlendiricisi tamamen standart sekilde Eternet ile ve TCP/IP protokolii ile bilgisayarla
baglanti saglar. Bu amacla en fazla 30 metre uzunlugundaki hazir CAT5 veya CAT6 kablolari kullanilabilir.
Sekil 4‘te iki tarafli kablo baglanti semasi verilmistir.

Bu kablolarin baski ve darbelerden korunacak sekilde, yliksek gerilim elemanlarindan yeterince mesafede
bulunmasi gerekmektedir.

Ri-45 Male

Plug
7634321 12345678 12345678

@ LRI
Ri-45

Female

Color Standard Ethernet Patch Cable

EIATIA TH6BA
R.J45 Pin# Pin# _R.J45

T+ GreenMVhite Tracer | 1 | 1| GreenWvhite Tracer ] PR3

T%- Green | 2 | 2| Green I

R¥+ [ |OrangeMvhite Tracer | 3 3 | OrangeWhite Tracer | [Z20-4]- PR 2
[ Blue |4 4 |Blue -] PRA1
Blue/White Tracer | 5 | 5 | BlueWhite Tracer

R¥- Orange| 6 6 | Orange PR 2
Brown/\White Tracer | 7 7 | Brown/\White Tracer PRA
I Brown | 8 8 | Brown -]

Sekil 4-LAN kablo semasi

Besleme

Radonix yonlendiricileri 3 pinlik bir baglanti ile gli¢ kaynagina baglanir. +24 pin gli¢ kaynaginin arti kutbuna
ve GND eksi kutba baglanir. Bu baglanti 2 adet GND pinine sahiptir ve bunlar yonlendirici devre ile birbirine
baglanir. Bu nedenle eksi kutbu GND’lerden birine baglamak yeterli olacaktir (sekil 5).

® *—o

+24 GND GND

Sekil 5- Besleme baglantisi

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Arti ucun yanhs baglanarak devreye zarar vermemesi igin koruyucu diyot kullaniimistir.

Devrenin gli¢c besleme semasi sekil 6’da gosterilmistir.

Controller Side

S3M - o0uH
¢ +24
220uF L 10nF -
GND
GND

Sekil 6-Devrenin glic besleme semasi

Gug kaynagi 0,5 A akimla 18-28 volt arasinda olmalidir. Radonix yonlendiriciler i¢in en uygun gli¢ kaynagi
voltaj degisiminin ¢ikis voltajina asiri etkisi olmayan switching tipidir. Bu nedenle 24 volt switching tipi gli¢
kaynaklarinin kullanimi énerilmektedir.

Elektrik panosunda gli¢ gereksinimini tespit edebilmek icin panoda gl¢ kaynagindan beslenecek olan
(baglanacak olan) tim elemanlarin tek tek gli¢ gereksinimlerinin toplanmasi gerekmektedir. S6z gelimi
elektrik panomuzda 4 adet rele (yukseltici veya diizenleyici), 3 adet pnomotik elektrikli valf, ve bir adet
yonlendirici glic kaynagindan beslenecekse, ohm kanununa gore V=I*R formiliinden rele ve valfler icin
gereken akimi hesaplayip, glivenlik katsayisi ile gli¢ kaynagi icin gerekli akim miktarini tespit edebiliriz.
Bagka bir degisle relelerin (ylkseltici veya diizenleyici) akimi 0,1 A ve valfler 0,25 A olarak varsayilirsa:

Toplam akim= Yonlendirici akimi + rele (ylkseltici veya diizenleyici) akimi + Elektrikli valf akimi
IT=0,5+(4*0,1)+(3*0,25)=1,65A
Bu durumda 2 amperlik bir gli¢c kaynagi secimi ile uygun glivenlik toleransi da hesaplanmis olacaktir.

Yukarida belirtildigi tizere 6zellikle gli¢c kaynagindan asiri akim ¢eken elemanlarin gli¢ gereksinimlerinin
dikkatle hesaplanmasi gerekmektedir. Pnémotik valfler ve servo motorlarin fren sistemleri bu elemanlarin
basina gelmektedir. Bu elemanlarin akim gereksinimleri V=I*R formili ile hesaplanabilir. Sadece her birinin
direncini ol¢lp, glc kaynaginin voltaji ile 1= 24/R formilinden yola ¢ikarak akimi hesaplayabiliriz.

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Dijital Girisler

Radonix yonlendiricilerinin dijital girisleri | [nn] olarak adlandiriimaktadir. [nn] sifirdan biyik bir sayiy1 ve
giris sayisini simgelemektedir. Bu girisler Photo Coupler ile izole edilmis ve yaklasik 3 KQ gibi distk bir
empedansa sahip olduklarindan gliriiltl ve parazitlerden ¢ok az etkilenirler.

4 ve 6 eksenli yonlendiricilerde NPN ve PNP konumlari arasinda gegis saglayan bir anahtar bulunmaktadir.
PNP c¢ikisina sahip cihaz veya sensorler ile kullanilacaksa anahtari PNP konumuna getirmeniz
gerekmektedir. NPN cikisina sahip cihaz veya sensorler ile kullanilacaksa anahtari NPN konumuna
getirmeniz gerekmektedir.

Sekil 7 ve 8’de PNP ve NPN konumlari igin devre giris semalari gésterilmistir.

Controller Side

+5

6.8k 3.3k|:|

6.8k 10nF

] §i T NPN InPort

J; PS2801-4

Sekil 7-NPN konumlari igin devre giris semasi

pel Controller Side

PS2801-4

_J §¥ i PNP InPort

6.8k 10nF

6.8k 3.3k[]

Sekil 8- PNP konumlari icin devre giris semasi

©ORadonix Co. 2016 8



Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Girislerle ilgili bilgiler “Setting: System / InPort[nn]”de bulunmaktadir.

Her giris icin “Enabled”, “Link” ve “NC” olmak lzere 3 degisken bulunmaktadir. “Enabled” girisi pasif ve
aktiflestirmek igin, “Link” girisi bir pin veya bir 6zellige baglamak igin ve “NC” girisin normal agik veya
normal kapali tanimlamasi igin kullanilmaktadir.

Genel olarak yonlendiriciler girisler tablo 2’de belirtilen linkleri kullanirlar.

Tipi Link
“Home” sensorl icin giris pini Pin HomePin,[Axis]
Arti limit sensor igin giris pini Pin LimitPin,[Axis]
Eksi limit sensori icin giris pini Pin LimitPin,[-Axis]
Seviye tespiti sensoru igin giris SurfaceDetectorPin
pini
Seviye tespit emri uygulamak igin Surface Detector,Z
giris pini
Acil emri Fonksiyon Emergency

Tablo 2-Girisler icin bazi linklerin listesi

Standart geregi glivenlik icin normal kapal anahtarlar kullanildigindan, “Emergency” (Acil) ve “Limit”
anahtarlarinin da normal kapali tipten olmasinda fayda var. Bu durumda degiskenlerde NC=True ayari
yapmak gerekmektedir.

Sanayi otomasyon dallarinda PNP ve NPN karsiligi bazi es anlaml terimler bulunmaktadir. Bunlardan
bazilari;

NPN=Sink=Low Active
PNP=Source=High Active
Sanayide genelde NPN tipi anahtar ve sensorler kullaniimaktadir.

Yonlendiricide otomatik alet (cihaz veya eleman) degisimi kullaniliyorsa girislere spinder (sensor) geri
bildirimler baglanir. Bunlar genellikle PNP’dir. Bu nedenle PNP konumundaki anahtarlarin girislerine
baglanmalidirlar.

Sekil 7 ve 8’de PNP ve NPN konumunda “mekanik” ve “Peroksimit” anahtarlarina giris baglantilari
gosterilmistir.

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Controller Side - NPN InPort
I[11I.11] I[nn) I[lll)]

l PLC

L |
1 Qg Blue Uio
Ov NPN OUT Ov NPN Proximity

Sekil 7-NPN konumunda elektrik pano elemanlari ve dijital girislerin baglantisi

Controller Side - PNP InPort
I[nn] I[nn) I[nn)

Black
PLC 24v
_L_j Brown OO
SW (] :”L] |
24y Blue 28/ B
24v PNP OUT Ov  PNP Proximity

Sekil 8-PNP konumunda elektrik pano elemanlari ve dijital girislerin baglantisi

Dijital Cikiglar

Radonix yonlendiricilerinin dijital ¢ikislari O [nn] olarak adlandiriimaktadir. [nn] sifirdan blylk bir sayi ve
giris sayisini simgelemektedir. Bu ¢ikislar kisa devre ve yliksek gerilim isisindan korumalidir. Bu durumlarin
yasanmasi halinde devre Uzerindeki O-Error kirmizi LED yanacak ve kumanda tim gikislari pasif hale
getirecektir (kapatacaktir). Her cikisin maksimum akimi yaklasik 300 mA’dir. Bu nedenle daha yiksek akima
ihtiyac duyan eleman calistiracaksaniz mutlaka bir yikseltici (rele) kullanmalisiniz.

Hicbir kosulda devredeki modeli degistirip daha yiiksek akim saglamak icin ¢ikislari birbirine baglamayin. Bu
durumda kumanda cikislarin baglanmasini hata olarak algilar ve tiim cikislari kapatir.

Radonix yonlendiricilerinin tim dijital ¢cikislari “NPN” veya “Low Active” veya “Sink” yapisindadir. Bu

nedenle aktiflestiginde cikis O volt veya GND’ye baglanir. Devrenin sematik goriintiisi sekil 11'de
gosterilmistir.

©ORadonix Co. 2016 10



Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

124

w
Controller Side o

10K H

TLE6225 ZN 30v

—
——ll—b
—

10k H

QutPort

Sekil 11- Dijital ¢ikislarin i¢c devre semasi

Sekil 11’de gosterildigi gibi tim cikislar bir diyot tarafindan korunmaktadir. Bu nedenle yiikseltici veya
dizenleyici kullanimlarinda ayrica diyot koruma uygulamasina gereksinimi bulunmamaktadir. Sekil 12’de
bazi elemanlara gikislarin baglanti sekli gdsterilmistir. PLC ve diger ek cihazlarin sifir volt orta besleme veya
es potansiyel olmalarina dikkat edilmelidir. Birden fazla gii¢ kaynagi kullaniliyorsa bile bunlarin sifir voltlari
birbirine baglanmalidir.

Controller Side

Ofnn]  Ofnn] Olnn] Ofnn] Olnn]
10k
NPN In PLC
Y — EE.L Inverter
Lamp T
NPN / Sink IN
24v 2_t;v 2_t;v 24v Ov Ov

Sekil 12- Elektrik pano elemanlari ile dijital gikislari baglama bigimi

Cikislarla ilgili bilgiler “Setting: System / OutPort[nn]”de bulunmaktadir.

Her c¢ikis icin “Enabled” ve “Link” olmak Uzere 2 degisken bulunmaktadir. “Enabled” cikisi pasif ve
aktiflestirmek icin, “Link” ¢ikisi bir pine baglamak icindir.

Genel olarak yonlendiriciler, cikislar tablo 2’de belirtilen linkleri kullanirlar.

Tipi Link
CW yoninde Spindle (mil) donis c¢ikis pini Pin SpindleCWPin
CCW yoninde Spindle (mil) dénis cikis pini Pin SpindleCCWPin
Motor frenlerin serbest birakilmasi igin ¢ikis pini | Pin BrakePin

Tablo 2- Bazi linklerin listesi
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Analog Cikislar

Radonix 4 ve 6 eksenli kumandalar iki adet analog cikisa sahip olup AO[n] olarak adlandirilir. Burada n 1 ve
2 sayilarini gostermektedir. Bunlar yonlendiricilerde Spindle (mil) devir kontroli igin 0-10 volt stirekli gikis
saglar. Bu cikislar kisa devre ve statik elektrige karsi korumali olmalarina karsi, yiksek voltaj korumalari

bulunmamaktadir. Bu nedenle yiiksek voltajdan zarar gorebilirler. Sekil 13’de bu gikislarin devre semasi
bulunmaktadir.

Controller Side

4|z—m Analog OutPort
Analog GND

Sekil 13-Analog cikis devre semasi

Sekil 14’de Spindle (mil) devir kontroli igin analog ¢ikis baglantilari gésterilmistir.

Controller Side AC Motor Drive / Inverter
— +10
AO[n] AV
GND GND / ACM

Sekil 14- inventer ile analog ¢ikis baglama sekli

Analog giris ve cikislari yiksek empedansa bagli olarak giriltiye (parazite) duyarhdir. Bu nedenle baglanti
kablolari yliksek giirilti seviyesine sahip eleman ve yiiksek gerilim kablolarindan yeteri mesafede tek ve
cok telli kablo yerine iki telli kablo kullanimi 6nerilmektedir.
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Eksenler

Radonix kumandalarinin eksenleri Axis[n] olarak adlandirilir ve n eksen numarasini simgelemektedir. Aktif
eksenler arasinda aktif olmayan eksen bulunmasi dogru olmayip kizak ekseni mutlaka son eksen olmahdir.

Yonlendiricinin DB15 konektori ile eksen baglantilari tablo 3 ve sekil 15’de oldugu gibi servo ve steper
motorlariyla baglanir.

8 76 54 3 21

0O00000O0O0
OiOOOOOOO O

15 14 13 12 11 10 9

Sekil 15-Eksen baglantilari

1 +VCC 9 Alarm Reset
2 Direction - 10 GND
3 Direction + 11 GND
4 Pulse - 12 GND
5 Pulse + 13 GND
6 Servo On 14 GND
T Servo Ready 15 GND
8 Encoder Zero GND

Tablo 3- esken pinleri
Eksenler arasindaki islem asagidaki gibidir.

+VCC: Bu pin kumanda konekt6riiniin voltaj ¢ikis pinidir. Bu pin 100 mA’ya kadar akim saglayabilir ve servo
motorlarda +COM’u beslemek icin kullanilir.

Direction- & Direction+: Bu iki pin motorun hareket yontini belirlemektedir. Baglanti drive hatti
seklindedir ve 25 mA’ya kadar akim saglayarak es zamanli olarak iki motoru da calistirip paralel olarak
kontrol edebilir.

Pulse- & Pulse+: Bu iki pin drive hatti cikisi ve dijital pulse ile motor hareket miktari ve hizini
belirlemektedir. Bu pinler 25 mA’ya kadar akim saglayip es zamanli olarak iki motoru kontrol edebilir. Sekil
16’da “Direction” ve “Pulse” ¢ikislari devre semalari gosterilmistir.
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Controller Side

DS9638

| Pulse+ / Direction+
} Pulse -/ Direction -

Sekil 16- Direction ve pulse pinlerinin devre semasi

Servo On: Bu pin kumanda calistirilinca servo motoru ¢alistiran ve “Photo Coupler” ile izole edilmis ¢ikis
pinidir (sekil 17). Bu pin steper motorlarda kullaniimaz.

24

Controller Side

PS2801-4 10k

e
i

Sekil 17- Servo On pini devre semasi

Servo On

Servo Ready: Bu pin, servo motorun hazir olup olmadigini kontrol eden ve “Photo Coupler” tarafindan izole
edilmis giris pinidir. Servo motorunun gliclinde bir sorun veya hata olusursa veya kabloda kisa devre veya
kopma olursa veya enkoderle ilgili bir sorun yasanirsa bu pin kumandaya durumu rapor eder, eksenlerin

hareketi durdurulur ve program arayliziinde eksen hatasi gosterilir. Bu pin steperlerde kullanilmaz (sekil
18).

+24

Controller Side

5

PS2801-4

} Servo Ready

Sekil 18- Servo Reday pin devre semasi

©ORadonix Co. 2016 14



Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Encoder Zero: Bu pin, servo motorda bulunan sifir enkoder noktasini pulse ile kumandaya bildiren ve
“Photo Coupler” tarafindan izole edilmis giris pinidir. Bu pinin islevi bazi cihazlarda hassas Home noktasi
belirlemektir. Bu pin steperlerde kullanilmaz. Encoder Zero ve ready devre semasi birbirine ¢ok benzerdir.
Tek fark LED gostergesinin olmayisidir. Suanda bu pin Radonix kumandalari tarafindan
desteklenmemektedir.

Alarm Reset: Bu pin, servo derive hatalarini silmek igin kullaniimaktadir. Servo derive bir hata bildirdiginde
ve bu hata giderildiginde, bu pin ¢ikisi sayesinde elektrik pano akimini kesmeden, olusan hatayi silmek ve
servoyu normal duruma getirmek mimkinddr (sekil 19).

Controller Side

o oN2222
PS2801-4 | Reset Alarm

100

Sekil 19- Alarm Reset devre semasi

GND: Eksen konektorlerinden 6 pin kumandanin GND’sine baglanir ve deriver baglanmasi igin gerekli GND
bu pinler tarafindan saglanir.

Lutfen dikkat; Direction ve Pulse ¢ikis pinleri dijital olup 6zellikle 1 nolu pine olmak tizere diger pinlere
baglanmamalidir.

Servo On ve Reset cikis pinleri acik kolektér ve NPN’dir. Bunlar faal hale gecerken GND'yi pine baglar. Bu
nedenle Servo On ve Reset’e bagl deriver pinle motorlara baglamak igin de NPN olmalidir.

Encoder Zero ve Ready giris pinleri de NPN’dir. Bu nedenle bu pinlere bagli servo deriverler GND'yi bu
pinlere baglamali veya baska bir degisle NPN olmalidir.

Kumandayi step motorlara baglamak igin Direction-, Direction+, L-Pulse- ve Pulse+ pinleri kullanilir ve baska
pinlere gerek yoktur. Ancak kablonun topraklama baglantisinin kesilmesini bir hata olarak algilamasi igin
DB15 konektoriiniin 6. ve 7. Pinleri birbirine baglanabilir. Bu durumda konektor devreden gikinca eksen
hatasi olusur.

Kullanicinin konforu icin Radonix kumandalari ile ¢esitli servo motorlari arasindaki kablolama bilgileri PDF
dosyalari olarak Radonix sitesinde erisime sunulmustur.

|
©ORadonix Co. 2016 15



Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Handwheel (Doner Buton)

Radonix PC-Pro LAN 4 ve 6 eksen kumandalarinin 9 pinli konektérleri handwheel (déner buton) ile baglanti
kurmak icin tasarlanmistir. Radonix kumandalari ile baglamak i¢in 5 volt enkoderli ve tercihen diferansiyel

cikish handwheel’lerin (doner buton) kullanimi tavsiye edilmektedir. Sekil 20’de handwheel (déner buton)
baglanti pinlerinin sematik ¢izimi gosterilmektedir.

| HW.A+/HW.B+

Controller Side
220 470

PS2801-4

| HW.A-/ HW.B-

Sekil 20- Handwheel (doner buton) pin baglanti semasi

Guriltiden daha az etkilenmek icin handwheel’lerin (doner buton) girisleri de “Photo Coupler” ile izole
edilmistir. Sekil 21’de sekil 20’nin elektronik es devre cizimidir.

Controller Side

{' HW.A+ /[ HW B+
b HW.A- / HW.B-

Sekil 21- Kumanda ve handwheel (doner buton) sematik baglama devresi

Sekil 22, kumanda lzerinde diferansiyel ve agik kolektér durumlarinda handwheel (déner buton) enkoder
ile baglanti pinlerini gostermektedir. Handwheel (doner buton) enkoder agik kolektor durumunda ise
HW.A+ ve HW.B+ pinleri, 9 pinli konektoriin +5v pinine baglanmahdir.

=
[ ] L ] [ ] L ] [ ] L ] [ ] L ] [ ] L ] & L ) i L] l & L ]
T rE P > B

Sekil 22-Handwheel (doner buton) enkoder baglanti pinleri

|
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Handwheel’in (doner buton) diger anahtarlarinin, kumandanin dijital girislerine baglanmasi gerekmektedir.
Bu durum sekil 23’te gosterilmistir.

Handwheel
GND
HW B-
‘Q HW.B+
Encoder
HW A-
*<L HW.A+
+5v
Controller Side
1[nn] X1 s
I[nn] X 10 o]
1] X 100 |
T[nn] X e
T[nn] Y ran
T[nn] Z s
GND COM

Sekil 23- Radonix kumanda ile handwheel (doner buton) baglantisi
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Radonix PC-Pro LAN Router Wiring

Router Kablo vapisina Genel Bakis

Sekil 24’te basit bir yonlendiriciyi calistirmak tizere elemanlar ve baglantilari gosterilmistir.

| Emergency Switch + (NC) +—> 1[nn] Axis 1
IS
|Surface Detector Sensor(N0)+—> I[nn) . <
Axis 1 Drive [ Motor
|S“”"“’e Detector Swiich (NO) +—> I[nn] I[nn] Je [ Limit Switch - (NC) |
Iinn] |e | Limit Switch + (NC) |
Handuheel o IRIEY I[nn] fe | Home switch (no) |
Q .
< O[nn] o Axis 2
Motor || Invertor o
< AO ; <
[n - Axis 2 .| Drive [ Motor
- I[nn] fe [ Limit switch - (NC) |
U
O I[nn] }e I Limit Switch + (NC) |
-'U Inn] |e | Home switch (No) |
-
o .
- .
> .
pra
Axis [n]
Axis[n] [’ .| Drive [ Motor
I[nn] }e | Limit Switch - (NC) |
I[nn] fe I Limit Switch + (NC) |
I[nn] Je l Home Switch (NO) |
Sekil 24

|
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