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MEKANIK BAGLANTI
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TAKIM TUTUCU
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HERTZ PULL STUD

1ISO 30
(SK 30)

DIN 69871

- Kullanilacak takimlarin G2,5 veya daha iyi bir dinamik dengeleme derecesine

(ISO 1940'a gore) sahip olmasi gerekmektedir.

- Konikligin geometrisi 1ISO30 icin DIN69871 standardina uygun olmalidir.
- Kullanacaginiz bigaklarin ve takim tutucunun Ureticisi tarafindan énerilen

maksimum hiz sinirlarini agmamasina dikkat edin.

- Hasar gormus olan ve (1S01940'a gére) dengelemesi mikemmel olmayan

aletleri kesinlikle kullanmayin.

- Takimi baglamadan dnce Takimin girecegi yerin temiz ve hasarsiz oldugundan

emin olun

- Sadece kompakt, hafif, kisa ve iyi dengelenmis olan takimlar ile yiksek

devirlere ¢ikabilirsiniz.

- Takimlar ile Ureticisinin dnerdiginden fazla kesme hizlarina gtkmayin.
- Takimin konik ylizeyleri ve is milindeki yuvasi temiz tutulmahdir. Aksi halde

glivenli bir sekilde sabitlenmez.




hertz HS 315 - HS 316
HIZ LIMITI

- X mesafesi hesaplanirken takim + takim tutucu (varsa pens, somun vs) ile birlikte hesaplanmalidir.

- X Olglst takimin tam boyu degildir. Alet + alet tutucu ile birlikte hesaplanmasi gereken agirlik
noktasidir.

- Alet + alet tutucu agirhgi birlikte tartilmalidir. (donen tim aparatlari ile birlikte)

- Grafikten, aletinizin agirlik merkezinin konumuna karsilik gelen egriyi segin ve aletinizin agirhdina
karsilik gelen maksimum rpm'yi okuyun.

Dikkat Burada yer alan bilgiler 6rnek olarak verilmistir. Glvenli galisma hizinin tespiti kullanicinin
sorumlulugu altindadir.
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- Kullanilan rulmanlar ¢alisma émri boyunca tekrar yaglama istemeyen 6zel greslerle yaglanmistir.
- Elektrospindle her giin ilk kez calistirildiginda asagida 6nerildigi gibi 1sitiimalidir.

2 dakika boyunca maksimum nominal hizin % 50'si

2 dakika boyunca maksimum nominal hizin % 75'i

1 dakika boyunca maksimum nominal hizin % 100'l

Dikkat Makine galigirken, is mili yliksek sicakliklara ulasabilir. Gerekli dnlemler alinmadan dokunmamaya ¢ok dikkat edin.

TAKIM TUTUCU KILITLEME VE CIKARMA

- Pensetin agilmasi pnématik baski ile saglanir. Geri donus ise yay baskisi ile olmaktadir. Takim tutucunun sabitlenmesi yay
baskisi ile olmaktadir.

alet tutucusundaki eksenel kuvvet : 3200 N * 10%
alet tutucu konisinin ¢ikariimasi :0,5 -1,0mm

- Tim hertz Otomatik takim degistirmeli spindle motorlari, takim ¢ikarma sirasinda pistonun saft Gizerindeki eksenel kuvvetini
noétralize eden ve hassas rulmanlarin hasar gérmesini engelleyen mekanik bir sisteme sahiptir.

PULL STUD (tie-rod) - SAPLAMA (baglanti rotu)

‘A’] - Kullandiginiz pull-stud dlgtilerinin yandaki teknik resimle uyumlu oldugundan emin olun.
{ - Pull-stud'in temiz ve hasar gérmemis oldugundan emin olun
- Pull-Stud n disini yliksek direngli, dis sabitleyici sivi ile kaplayin
i (LOCTITE 270 veya baska bir esdeger Urin).

- Pull-Stud 1 Takima 62 Nm torkla sikin.
HERTZ PULL STUD - Dis sabitleyiciyi uyguladiktan sonra 6nerilen kuruma suresi tamamlanana kadar kullanmayin.
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SENSORLER
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Takim Yok OFF OFF
Takim Tutucu
Kiliti OFF ON

o———°

o) | $1

©

Takim Tutucu Kilitli

- M4 vidayi bir miktar gevsetin.

- Sensor aktif olana kadar piring yuvayi gevirin.
- Pirin¢ yuvay!i tutun ve M4 vidasini sikin.

- Sensoérin dogru galistigindan emin olun.
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Sensor okuma ayarlarinda herhangi bir hata tespit
ederseniz bunlari asagida acgiklandigi gibi ayarlayin

TUM SENSORLER: PNP / NO (24V /DC) 0,8 mm
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ELEKTRIK BAGLANTI KUTUSU
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Pnomatik Devre Ornek Diyagram
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Piston Geri Piston ileri
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4 / 1 | Ana Hava Girisi
N6 2 |Hava Filtresi 5 pm
' 3 | Yaglayici Filtre 0,1 pm
4 |Basing Regulatérii 6 bar (87 psi)
5 |Pressure Regulator 4 bar (58 psi)
6 |5/2 Tek Yonlu Elektrikli Valf (24 V DC)
7 |Hizh Bosaltma Valfi
L 8 |Konik Yuvasi Temizleme Valfi (dahili)
é 9 |Pnématik Silindir (dahili)
) 10 |Konik Temizleme Hava Cikisi
11 |Nozul Basingli Hava Cikigi
© © Hava Girisi (6 bar)

F | Takim Tutucu Birakma Boru
hava basinci sadece takim J 8x6
degistiriken kullaniimahdir

B Hava Girigi (6 bar) Boru

‘ (@ Pnématik piston geriye @ 8x6
O — ©
“T~_Nozul Basinci Nozul Basinci (4 bar)

C Nozulun kirlenmesini 6nlemek igin Boru

motor galistiyi esnada sirekli hava
— basmc?olriagllldw. Q 4x2

Dikkat Basingli havanin kuru oldugundan emin olun. Tamamen kurumamig hava arizaya neden olabilir.
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Elektrikli Sogutma Fani

Nominal Voltaj vDC 24 Hava Akimi m3/h 340
Gii¢ Gereksinimi w 17,5 Min - Max ortam sicakhg °C -20 - 65

Spindle Motor bostayken bile elektrikli fan sogutma amaclh ¢ahstiriimalidir.

Motor Etiket1
o he I‘ E@z c E [¢) Type Motor Tipi ve Motor Dizayrni
www.hertzmotor.com Ankara TURKEY f HZ Motor_Anma Frekansi
Type U V | Motor Anma Voltaji
f_Hz P Kw | Anma Giici
U \" 7))
b Kw | A | Anma Akimi

s1
v
=
g

A © Anma Gicli (%60)

o|P Kw a I A | Anma Akimi (%60)
ot A Max rpm | Motor Anma Hizi
Max rpml | Poles | Poles Kutup Sayrsr
Weight L# Cos ¢ | Giig Faktorii
Cos ¢ P n -
3 ~ Async. Motor | Ins.Cl. F Ins. Cl. | /zolasyon Sinifi
Cooling Air Temp A . . .
o 20°C ‘QA o Weight | Aoproximate Weight (kg)
n Nomina Cikis n
Dikkat Bu motor yalnizca etiket degerlerine P 1P Sty

uygun bir inverter ile ¢alistiriimalidir.

Motor Siparis Kodlamasi
HS 315 2.24.050.380.1SO30
\— Takim Tutucu
Max. Voltaj

Max. Gug (Kw - S6) (+ 10)
Max Motor devri (d/d) (x1000)

Kutup Sayisi
Motor Dizayn
Motor Tipi
Motor Tipleri
MAX SPEED | BASESPEED | MAX POWER (kW) | MAX FREQ. VOLTAGE Weight |cOOLING FAN
i rpm rpm s6 s1 hz BASE OPTIONAL Ke. VOLTAGE
HS315_4.24.045.380_|5030 24000 | 18000 | 45 4,0 800 380 220 | 220/380 | 154 | bpcaav.
HS315_2.24.045.380_15030 24000 12000 45 20 400 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
H5315_4.18.045.380_15030 18000 18000 45 40 600 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
H5315_2.18.045.380_15030 18000 18000 45 4,0 300 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
HS315_4.12.045.380_15030 12000 12000 45 40 400 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
HS315_2.12.045.380_15030 12000 12000 45 40 200 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
H5315_4.06.035.380_15030 6000 6000 35 30 200 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
HS315_4.03.015.380_15030 3000 3000 15 13 100 380 220 | 220/380 | 154 DC24 V.
MAX SPEED | BASESPEED | MAX POWER (kW) | MAX FREQ. VOLTAGE Weight | COOLING FAN
i rpm rpm 56 s1 hz BASE OPTIONAL Ke. VOLTAGE
HS316_4.24.055.380_15030 24000 18000 55 50 200 380 220 | 220/380 | 1638 DC24 V.
HS316_2 24.055.380_15030 24000 18000 5,5 5,0 400 380 220 | 220/380 | 163 DC24 V.
H5316_4.18.055.380_15030 18000 12000 55 50 600 380 220 | 220/380 | 168 DC24 V.
H5316_2.18.055.380_15030 18000 18000 55 50 300 380 220 | 220/380 | 168 DC24 V.
HS316_4.12.050.380_15030 12000 12000 5,0 46 400 380 220 | 220/380 | 163 DC24 V.
H5316_2.12.047.380_15030 12000 12000 5,0 46 200 380 220 | 220/380 | 163 DC24 V.
HS316_4.06.043.380_15030 6000 6000 4,0 43 200 380 220 | 220/380 | 1638 DC24 V.
HS316_4.03.016.380_15030 3000 3000 16 14 100 380 220 | 220/380 | 1638 DC24 V.
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PERFORMANS VE MOTOR DEGERLERI

HS315_4.24.045.380_ISO30
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PERFORMANS VE MOTOR DEGERLERI
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