=aeqdrive

DEGDRIVE DGI300 HIZLI KURULUM PARAMETRELERI VE BAGLANTI SEMASI

ADIM 1: Surucu beslemesini ve motor uglarini baglama

Monofaze DGI300 serisinde 220 volt beslemesi L1 (L) ve L2 (N)
giriglerine baglanarak cihaza enerji verilir. Asagidaki resimde bu
terminallerin gosterimi yapilmistir.
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Sekil 1 — Monofaze (220v) Besleme Girigleri gosterimi



ADIM 2: Cihazin beslemesini ve motor baglantisini kontrol ettikten sonra
enerjiyi veriniz. Cihaz enerjilendikten sonra ekranda frekans yanip yanip
sonecektir. Asagidaki resimde keypad ekrani gosterilmigtir.

Sekil 4 — Panel keypad gorunimu

Keypad Uzerinden menu-esc tusundan parametrelere girebilir, istediginiz
ayari degistirip enter-data basarak kaydedebilirsiniz. Ayrica turuncu sag
ok basarak 4 dijit display ekraninda soldan saga dogru basamak
basamak kaydirmalar yapabilir ve yukari ok tusuna basarak istediginiz
parametreleri ayarlayabilirsiniz.

Trifaze DGI300 serisinde 3 faz beslemesi L1, L2 ve L3 girislerine
baglanarak cihaza enerji verilir. Asagidaki resimde bu terminallerin
gOsterimi yapilmistir.
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Sekil 2 — Trifaze (380v) Besleme Girigleri gosterimi

Cihaza baglanacak motor kablolarinin terminal baglanti girigleri U V W
giriglerine baglanir. Asagidaki resimde bu terminallerin gosterimi
yapimigtir.
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Sekil 3 — Motor Girisleri baglantisinin gosterimi

ADIM 3: Harici Buton ile calistirmanin yapilmasi ve Harici
potansiyometre baglaniimasi

e ik olarak cihazi harici run ile c¢alistirmak icin nasil baglanti
yapilacagindan bahsedelim. Cihaz kontrol kartinin Uzerindeki yesil



klemenslerde COM c¢ikisi  mevcuttur. Cihazin  Uzerindeki
klemenslerden COM girigine bir kablo baglantisi yapilir. Kablonun
diger ucu 0—1 anahtari ya da kalici butonuna baglanir. Anahtardan
veya butondan cikacak diger ucgta klemens Uzerindeki FWD
terminaline baglanir. Devaminda parametreden de P0.03
parametresi 1 yapilmalidir. Boylelikle cihaz tug takimi Uzerinden
degilde butona basildigi zaman harici olarak ¢aligtirilir.

ikinci olarak cihaza harici potansiyometre baglantisini anlatalim.
Cihaz Uzerindeki yesil klemenslerde GND, VI ve 10V girigleri
mevcuttur. Harici takacagimiz potansiyometremizin ortak ucu VI
girisine ve diger uclarida GND ile 10V girisine baglanir. Sonrasinda
P0.01 parametresi harici potansiyometreden frekans kontrolu
yapabilecegimiz 5 yapiimalidir.
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Sekil 5 — Harici Potansiyometre baglaniimasi

ADIM 4: Cihaza parametre giriginin agiklamalari

P (Genel ayarlar) ve b (izleme ayarlari) parametreleri olmak Uizere 2
gruba ayrilmistir. P gurubu parametrelerinden cihazin galismasina ait
istenilen durumlar ayarlanir, b parametrelerinden ise motorun ¢alismasi
durumunda frekans, akim, gerilim gibi izleme durumlari gértntulenir.

e P0.03 Parametresi: Cihazin nasil ¢aligtirilacaginin belirlendigi
parametredir.
0 = Tus Takimi Uzerindeki Run Ile calistirma
1 - Harici Run komutu ile ¢alistirma
2 - Kominikasyon RS485 Uzerinden ¢alistirma

e P0.01 Parametresi: Frekans komut kaynagi segimi
1 = Tus Takimi Uzerinden frekans degeri girerek
0 - Tus Takimi tGzerindeki pot kullanarak
5 - Harici Pot baglayarak frekans segcilebilir.



e P0.19 Parametresi: istenilen Frekans Ust limiti girilir.
P0.20 Parametresi: istenilen Frekans alt limiti girilir.
e 0.17 Parametresi: Hizlanma zamani girilir.

e P0.18 Parametresi: Yavaglama zamani girilir.

e PA.01 Parametresi: Motor Anma voltaji (V) degeri
e PA.02 Parametresi: Motor Anma akimi (A) degeri
e PA.03 Parametresi: Motor Caligma frekansi (Hz)

e PA.04 Parametresi: Motor Anma hizi (Rpm)

e PA.05 Parametresi: Motor Kutup sayisi

Yukarida anlatildigi gibi cihaz beslemesi ve motor baglantisi
yapildiktan g¢aligstirmalarinizi yapabilirsiniz.

Sonrasinda yuklemis oldugunuz ¢alisma sekline gore cihaza start
veriniz.

ADIM 5: Cihaz Izleme Parametreleri
e b-00 Parametresi: Calisma aninda c¢ikis frekansi
e b-01 Parametresi: Calisma aninda set frekansi
o b-02 Parametresi: Calisma aninda ¢ikis gerilimi
e b-03 Parametresi: Calisma aninda ¢ikis akimi
e b-04 Parametresi: Calisma aninda DC Bus gerilimi

e b-05 Parametresi: Calisma aninda IGBT sicakligi

e b-06 Parametresi: Calisma aninda motor devri

o b-07 Parametresi: Calisma suresi saat



e b-08 Parametresi: Digital giris ¢ikis izleme

e b-09 Parametresi: Analog girig gerilimi izleme VI

Not: Ana Ekran istediginiz birimi P3.43 — XX ustteki 00 ile 09 arasi
istediginizi segebilirsiniz. Ornegin ana ekranda devamli motor devri

izlemek igin 06 girilir.

Fabrika Ayarlarina Dénds: P3.01 - 10 yapilir...

DGI300




PA.01 |Motor nominal gerilimi 0~400 V
PA.02 |Motor nominal akimi 0.1~500 A
PA.03 |Motorun nominal frekansi 1~500 Hz
PA.04 |Motor nominal hizi 1~9999 r/min
PA.05 |Motor kutup sayisi 2~16
P5.04 |Akim limit seviyesi 110% ~ 200%
0- Analog pot
P0.01 |Frekans kontrol kanali 1- Keypat
5- V1 Analog terminal
6- C1 Analog terminal
P0.02 |Sirici ¢galisma frekansi 1~50 Hz
0- Panel kontrollu
P0.03 | Galistirma komut modunu 1- Terminal kontrollu
2- Seri port haberlesme(Modbus)
(P3.46-1) JOG IPTAL REV AKTIF
P0.04 |Y6n ayarlan (Klemens'ten) 00- FWD-REV 01-REV (FWD) FWD (REV)
W P0.06 ve P0.19 Ust limit igin iki parametre
P0.06 |Max.Ust limit frekans yikseltimelidir. 0.1~5009HZ P
P0.07 |Temel frekans 1~50 Hz
P0.08 |Max. Cikis wvoltaji 1~480V
P0.09 |Ayarlanabilir manuel tork 0.0% ~ 30.0%
P0.17 |Kalkma zamani 0.1 ~ 6000 Sn. ( fabrika ayari 5 Sn.)
P0.18 |Durma zamani 0.1 ~ 6000 Sn. ( fabrika ayari 5 Sn.)
P0.19 |Ust limit frekans| 0.1~500 (P0.06)
P0.20 |Alt limit frekansi 1~50 Hz
0-Sabit tork egrisi
1- Azaltilmis tork egrisi 1 (guclin 1,2 katr)
P0.22 V | F egrisi ayar 2- Azaltilmis tork egrisi 1 (gicun 1,2 kati)
3- Azaltilmis tork egrisi 3 (glictn 2,0 katr)
4- Ozellestirilmis V / F egrisi
P0.23 |V / F Frekans deger A 0.00Hz
P0.24 |V /F Volt.deger Al 0.00%
P0.25 |V /F Frekans deger B 0.00Hz
P0.26 |V /F Volt.deger B1 0.00%
P0.27 |V / F Frekans deger C 0.00Hz
P0.28 |V / F Volt.deger C1 0.00%
P1.00 |Analog filtreleme zaman sabiti 0.01- 30.00s
Bu parametreyi dzellikle harici pot kullanip ve 50Hz
P1.05 |VIanalog giris sevyesi Uzerine ¢cilkmak istiyorsaniz burayida yikseltmeniz
gerekir
0 -Durus zamanl
P2.05 Stop modu 1- Free stop
2- Durus zamanl + DC frenleme
P3.06 |Jog frekansi 0.5Hz
P3.07 |Jog kalkis zamani 0.1 60.0s
P3.08 |Jog durus zamani 0.1- 60.0s
RTU 9600Bps i¢in 163 secin
P3.09 Haberlesme yapilandirma ASCII 9600Bps icin 063 secin
P3.10 |Local haberlesme sayisi 0 248
P3.26 |Multi hiz 1 1~50 Hz
P3.27 |Multi hiz 2 1~50 Hz
P3.28 |Multi hiz 3 1~50 Hz
P3.29 |Multi hiz 4 1~50 Hz
P3.30 |Multi hiz 5 1~50 Hz
P3.31 |Multi hiz 6 1~50 Hz
P3.32 |Multi hiz 7 1~50 Hz
P3.46 \Jog wveya Rev se¢imi \Keypet Uzerinden jog tusu geri tusu olarakta segiliri




DGI300 HATA KODLARI

E 01 Kalkarken asiri akim

E 02 Dururken asiri akim

E 03 Asiri akim sabit hizda

E 04 Kalkarken Asiri gerilim

E 05 Dururken Asiri gerilim

E 06 Asir gerilim sabit hizda

E 07 Asiri gerilim gug¢ kaynaginda

E 08 Inverter Agirt Isinmig

E 09 Inverter asiri ylikleme

E 10 Motor asir yikleme

E 11 Gerlim duglk

E 12 Inverter modiil korumasi

E 13 Periferik arizali

E 14 Akim tespit devresi arizasi

E 15 Rs232/485 arizali

E 16 Sistem paraziti

E 17 Eprom hata

E 18 Motor parametresi agiri akim arizasi

E 19 Giris faz kaybi korumasi

E 20 Yeniden baslatildiginda asiri akim hatasi

E 21 BOS

E 22 BOS
DGI300-250007G 0,75kw 1,5 KWA 47 A Max cikis akimi

DGI300 220V TEK FAZ  [DGI300-230015G 1 5kw 2.8 KWVA 75AMax cikis akimi
DGI300-250022G 2 2kw 3.BKVA 10A Max_cikig akam
DGI300-250007G 0,75kw 1,5 KWA 25AMax cikis akimi

DGI300 380V UC FAZ  |DGI300-230015G 1 5kw 2.5 KVA 4 0A Max cikig akimi
DGI300-250022G 2 2kw 3.0KVA 6.0 Max.cikig akimi
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